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Wprowadzenie ) ] )
Kontroler PID ATR144 opiera sie na flagowym trybie
programowania Pixsys za _omoc% technologii NFC/RFID z
dedykowang_aplikacjgMyPixsys dla urzadzen z systemem
Android  niewymagajacych ~ okablowania i Zasilania,
umozliwiajac szybka onﬂguracli/aktuallzaqe na miejscu.
Wyjscia moga byé brane jako tryby polecenia/wielu
alarméw. Standardem omumkacg szeregong jest_RS485
(izolowany) z protokotem Modbus RTU Master/Slave. Zasilacz
0 rozszerzonym zakresie 24 do 230V AC/DC z izolacja
galwaniczna od sieci.

1 Wytyczne dotyczace bezpieczenstwa
Przed podtaczeniem/uzyciem urzadzenia nalezy uwaznie
przeczyta¢ wytyczne dotyczace bezpieczenstwa i instrukcje
programowania zawarte w tej instrukcji obstugi.
Odfaczy¢ zasilanie przed przeﬁs’.mem do_ustawlien sprzetowych
lub przewodéw elektrycznych, aby unikna¢ ryzyka porazenia

radem, pozaru, awarii. . . }

ie instaluj/obstuguj urzadzenia w otoczeniu, w ktérym
znajduja sie fatwopalne/wybuchowe gazy.
To urzadzenie zostato zaprogektowane_l stworzone z myslg o
Srodowiskach przemystowych i aplikacjach, ktére opierajg sie
na _ odpowiednich warunkach bezpieczenstwa zgodnie z
krajowymi i miedzynarodowymi przepisami dotyczacymi
bezpieczenstwa pracy i os6b. Nalezy unika¢ wszelkich
zastosowan, ktore moga prowadzi¢ do powaznego uszczerbku
na zdrowiu/zagrozenia zycia lub obejmowa¢ medyczne
urzadzenia podtrzymujace Zycie. o
Urzadzenie nie jest przeznaczone do zastosowarn zwigzanych z
elektrowniami “jagdrowymi, systemami uzbrojenia, kontrolg
lotéw, systemami transportu zbiorowego. .
Tylko wykwalifikowany personel powinien by¢ uprawniony do
korzystania z urzadzenia i/lub serwisowania go wylacznie
ﬁrqo nie z danymi technicznymi wymienionymi w tej instrukcji.

le  demontuj/modyfikuj/naprawiaj zadnego ~ elementu
wewnetrznego. Urzadzenie musi byC zainstalowane i moze
dziata¢ tylko w dozwolonych warunkach Srodowiskowych,
Przegrzanie moze prowadzi¢ do ryzyka pozaru i moze skroci¢
okres przydatnosci element6w elektronicznych.
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1.1 Podziat komunikatéw bezpieczenhstwa

Komunikaty bezpieczeristwa w niniejszej instrukcji sa podzielone w nastepujacy sposéb:
Komunikat dot. bezp. Opis

n Zignorowanie tych wskazéwek dotyczacych
bezpieczenstwa i komunikatéw moze zagraza¢ zyciu.

Zignorowanie tych wskazowek dotyczacych
bezpieczenstwa i komunikatéw moze spowodowac
g powazne obrazenia lub znaczne szkody majatkowe.

Ta informacja jest wazna w celu unikniecia btedow.

1.2 Srodki ostroznosci

UWAGA - Ryzyko pozaru i porazenia pradem. Ten
produkt znajduije sie na liscie UL jako sprzet kontroli
procesu otwartego typu. Musi by¢ zamontowany w

obudowie, ktora nie pozwala na'ucieczke ognia na
zewnatrz.

W przypadku korzystania z przekaznika wyjsciowego po
uptywie jego okresu trwatosci styki przekaznika moga
ulec zwarciu lub nadpaleniu. . .
Nalezy zawsze bra¢ pod uwage warunki eksploatacu i
n | korzystac z przekaznikow wyjsciowych w ramach ic|
obciazenia znamionowego i okresié trwatosci. =~~~
Oczekiwana z?lvyotrgo_sc przekaznikow wyjscia rozni sie
znacznie w zaleznosci od obcigzenia wyjsciowego i
warunkéw przetgczania.

Luzne $ruby moga czasami by¢ przyczyna pozaru.
Aby przykreci¢ zaciski, dokre¢ $ruby do momentu
¥ dokrecenia 0,5 Nm.
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Nieprawidtowe dziatanie Kontrolera Cyfrowego moze
czasami uniemozliwi¢ operacje sterowania lul i
uniemozliwi¢ w%]saa alarmowe, powodujac uszkodzenie
mienia. Aby zachowac bezpieczenstwo w przypadku
B  awarii Kontrolera Cyfrowego, nalezy podja¢ odpowiednie
arning!JEEHl ! A A C
srodki bezpieczenstwa, takie jak zainstalowanie

urzadzenia monitorujacego na osobnej linii.

1.3 Srodki ostroznosci dotyczace

bezpiecznego uzytkowania
Nalezy przestrzega¢ nast?pujqcych $rodkéw ostroznosci, aby
zapobiec awarii, nieprawidiowemu dziataniu lub niekorzystnemu
wplywowi na dziatanie i funkcje produktu. Niezastosowanie sie do
tegd moze czasami spowodowac nieoczekiwane zdarzenia. Nie
obstuguj Kontrolera Cyfrowego w sposéb przekraczajacy wartosci
znamionowe. X . i .

+  Produkt jest przeznaczony wytacznie do uzytku w pomieszczeniach
Nie uzywaj ani nie przechowuj produktu na zewnatrz ani w zadnym
z ponizszych miejsc.. . . .

- Miejsca bezposérednio narazone na ciepto wydzielane z urzadzer
grzewczych.

- Miejsca narazone na rozpryskiwanie cieczy lub oleju.

- Miejsca narazone na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych.

- Miejsca narazone na dziatanie pytu lub gazéw powodujgcych korozje
(w szczeg6lnosci gaz siarczkowy i amoniak).

- Miejsca narazone na intensywne zmiany temperatury.

- Miejsca narazone na oblodzenie i kondensacje.

- Miejsca narazone na wibracje i duze wstrzasy. e .

+  Zainstalowanie dwdch lub wiecej kontroleréw w bliskiej odlegtosci
moze doprowadzi¢ do wzrostu temperatury wewnetrznej, co moze
skréci¢ cykl zycia komponentow elelgtromczrgxch. Zdecydowanie
zaleca sie zainstalowanie wentylatoréw chtodzacych lub innych
urzadzen klimatyzacyjnych w szafie sterowniczej. L

+  Zawsze sprawdzaj nazwy i polaryzacje zaciskow i upewnij sie, ze
przewody sg prawidtowo podtgczone. Nie podiaczaj zaciskow, ktére
nie sa uzywane.

+  Aby unikna¢ szumow indukcyjnych, trzymaj okablowanie kontrolera
z dala od kabli zasilajgcych, ktore przenosza wysokie napiecie lub
duzy prad. Nie tacz tez przewodéw zasilajacych
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Zgodnie z Europejsk
prawem krajowym, narzedzia elektryczne, k

z okablowaniem Kontrolera Cyfrowego lub réwnolegle do nielgo.
Zaleca sie stosowanie ekranowanych kabli i oddzielnych korytek fub
kanatow, Podtacz ochronnik przeciwprzepieciowy lub filtr szuméw do
u_rquijzeh pe?/fery]nych generujacych szum  (w  szczeg6lnosci
silnikéw, transformatoréw, elektromagnesow, cewek magnetycznych
lub_innych urzadzen posiadajacych™ element indukcyjny). Gdy w
zasilaczu uzywan¥ jest filtr szumow, najpierw sprawdZ napiecie lub
Erqd i podiacz filtr szumoéw jak nablze}g Kontrolera C?/frowego.
apewnij_jak najwiecej miejsca miedzy Kontrolerem Cyfrowym a
urzadzeniami generujacymi Silne wysokie czestotliwosci (spawarki o
wysokiej czestotliwosci, maszyny do szycia o wysokiej czestotliwosci
itp.) lub przepiecia.

Przetacznik lub \A?lchznik automatyczny musi znajdowac sie w poblizu

urzadzenia. Przefacznik lub wytacznik automatyczny musi znaJIdowac'
sie 'w zasiegu operatora i- musi by¢ oznaczony jako element
roztaczajacy dla kontrolera.

Urzadzenie musi by¢ zabezpieczone bezpiecznikiem 1A (cl. 9.6.2).
Zetrzyj zabrudzenia z Kontrolera Cyfrowego miekka suchg Sciereczka.
Nigdy nie uzywaj rozcienczalnikéw, benzyny, alkoholu ani zadnych
srodkoéw czyszczacych zawierajacych te”lub inne rozpuszczalniki
organiczne. Moze wystapi¢ deformacja lub odbarwienie.

Liczba operacji zapisu w pamieci nieulotnej jest ograniczona. Dlatego
uzywaj trybu zapisu EEprom, gdy czesto nadpisujesz dane, np. Przez
komunikacje

1.4 Polityka Srodowiskowa / WEEE

Nie wyrzucaj elektrqnarzggzi wraz z odgadami komunalnymi. .
g Dyrektywa 2012/19/EU w sprawie zuzytego
sprzetu elektrycznego I elektronicznego orazgg] wdrozeniem zgodnie z
6rych okres uzytkowania

dobiegt konca, nalezy zebra¢ osobno i zwrdci¢ do ekologicznego
zaktadu recyklingu.

Instrukcja obstugi - ATR144 - 9



2 Identyfikacja Modelu
Seria ATR144 obejmuje 2 wersje:

Zasilanie 24..230 VAC/VDC +15% 50/60 Hz — 5 Watt/VA

ATR144-ABC

1 wejécie analogowe + 2 przekazniki 5 A + 1 D.I/O

ATR144-ABC-T

1 wejscie analogowe + 1 przekaznik 5A+1D.I/O +
RS485

3 Dane techniczne
3.1 Cechy ogélne

Wyswietlacze

4 cyfry 9.6 mm (0.38 cala), 5 cyfr 7.1
mm (0.28 cala)

Warunki
eksploatacji

Temperatura: 0-45° C -Wilgotno$¢ 35..95 uR%
Maks. wysoko$¢: 2000m

Uszczelnienie

Panel przedni IP65 (z uszczelka)
Puszka IP20 i zaciski

Materiaty

Skrzynka i panel przedni: PC UL94V- samo-gasnace

Waga

Okoto. 120 g

10 - ATR144 - Instrukcja obstugi




3.2 Parametry Sprzetowe

Al Tolerancja (25° C)
Konfigurowalne za pomocg | * 0.2% * 1 cyfra
oprogramowania. (naF.s)dla
Wejscie: Termopara typ K, |termopary, .
S,R,J,TEN,B. termorezystancja
Automatyczna iVImA. ~
kompensagjsa mmnego Doktadnos¢
L zHacza od -25... 85° C. Z|mone/g°;o ztacza

Wejécie | Termorezystancje: PT100, 10.1°C/°C.

analogo | PT500, PT1000, N1100, Impedancja:

we Ni120, PTC 1K, NTC 10K (3 | 0-10V:Ri>110KQ
3435K i 33694K), NTC 0-20 MA: Ri<5 Q
2252 (B3976K 0-40 mV: Ri>1 MQ

Wejscie V/mA; 0-1V,0-5V,
0-10V, 0-20 0 4-20 mA,
0-60 mV.

Pot. Wejscie: 1..150 KQ.

Przekaznik Konfigurowalne jako gt -kzi':E;OVAC
wyjscia  polecenie Obciazenie rezyst.

1 wyjscie alarmowe.
Wyjécia | Konfigurowalne jako pole |12V, 25 mA.
SSR -cenie i wyjscie alarmowe. | Min. obciazenie 1 mA
S50 VAN DG i
ilani .. +15% svcie:
Zasilanie 50760 Hz Zuzycie: 5 Watt/VA

Kategoria przepieciowa: Il

Instrukcja obstugi - ATR144 - 11



3.3  Parametry oprogramowania

Algorytmy ON-OFF z histereza.
regulacji P, PI, PID, PD z proporcjonalnym czasem
Zakres

proporcjonalnosci 0-9999°Club °F

Czas catkowania | 0,0..999,9 sek (0 wyklucza)
Czas rozniczkowania | 0,0..999,9 sek (0 wyklucza)

; Strojenie reczne lub automatyczne, do
EgRE%Fera wyboru alarm, ochrona polecen i
wartosci zadane alarmu.

34 Tryb programowania
za pomoca klawiatury ..patrz punkt 70
oprogramowanie | .. w sekcji ,Download” oficjalnej stronie
LabSoftview pixsys: www.pixsys.net
..poprzez pobranie aplikacji z Google
Play Store®, patrz punkt 9

Po aktywacji przez cz%telnlka/pytajqcego
obstugujacego protokotu NFC-V,
kontroler ATR244 nalezy uzna¢ za VICC
(Vicinity Inductively Coupled Card)
zgodnie z ISO/IEC 15693'i dziata ha
czestotliwosci 13.56 MHz.

Urzadzenie nie emituje celowo

fal radiowych.

App MyPixsys
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4

5

Wymiary i instalacja
©00000000060

Wyciecie w panelu
przednim
28.5x70.5mm

Sugerowana
_ grubos¢ 2 +8mm

Uszezelka do 32x74
Cod. 1600.00.082
(opcjonalnie)

Karta Pamieci USB
(opcjonalnie)
(od. 2100.30.013

B

A

fole—

53mm

Instalacja elektryczna

Ten sterownik zostat zaprojektowany i mel&)rodukowany
z%odnle z Dyrektywa niskonapieciowa 2006/95/WE,
2014/35/UE ELVD i Dyrektywg EMC 2004/108/WE,
2014/30/UE (EMC). Padczas instalacji w srodowisku
przemystowym nalezy przestrzega¢ nastgpujacych
wytycznych dot. bezpieczenstwa: ) o
Oddziel przewod sterujacy od przewodow zasilajacych.
Unikaj bliskosci przetacznikéw zdalnego sterowania,
stycznikow elektromagnetycznych, mocnych silnikow.
#Jnlkaj bliskosci grup mocy, szczegolnie tych z kontrolg
azy. . N . I
Zdécydowanie zaleca sie zainstalowanie odpowiedniego
filtra sieciowego na zasilaniu maszyny, gdzie .
zainstalowany jest kontroler, szczegdlnie jesli jest zasilany
napieciem pradu przemiennego 230 Vac.

Instrukcja obstugi -
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Kontroler zostat zzy)rojektowan% i stworzony do wigczenia
w inne maszyny, dlatego oznakowanie CE na kontrolerze
nie zwalnia producenta maszyn z zastosowania wymagar
bezpieczenstwa i zgodnosci majacych zastosowanie do
samej maszyny.

. Do okablowania ATR244, nalezy stosowac zaciskane
koncowki rurowe lub elastyczny/sz{izwny drut miedzian f/
$rednicy od 0.14 do 2.5 mm2 (min. AWG26, maks. AWG14).
Dtugosc¢ usuwania izolacji kabli wynosi 7 mm.

- Do jednego zacisku mozna podtaczy¢ dwa przewody o tej
samej $rednicy w zakresie od 0.14 do 0.75 mmz2.

5.1 Schemat potgczen

ATR144-ABC ATR144-ABC-T
Moc "\//IW Moc. "V/!’J
et e A AN | e
EEo ﬁnnv“nﬁm Aeio ""%“ﬁ‘ Y e
a1 R e w5 [

[V L] By [ rw
l@@@@@ll@@@ HEPWE
5.1.a Zasilanie

— 1Przetgczanie zasilania 24..230 VAC/
A5k | VDC £15% 50/60 Hz - 5 Watt/VA.
Izolacja galwaniczna.
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5.1.b Wejscie analogowe Al1

DlatermoparK, S,R,J, T,E, N, B.

»  Przestrzegaj biegunowosci

+ W przypadku mozliwych przedtuzen
nalezy uzy¢ przewodu
kompensacyjnego i zaciskow
odpowiednich dla zastosowanych
termopar (skompensowanych).

+  Gdy uzywany jest kabel ekranowany,
powinien by¢ uziemiony tylko z
jednej strony.

Dla termorezystancji PT100, Ni100.

- Dlapotaczenia tréj-przewodowego
uzyj przewodéw o tym samym

przekroju. i
* W przypadku potaczenia dwu-przewodowego

zewrzyj zaciski 10§ 12.
- Gdy uzywany jest kabel ekranowany,
powinien by¢ uziemiony tylko z jednej strony.

—=—c— I —

Dla termorezystancji NTC, PTC, PT500,
PT1000 i potencjometréw liniowych.

«  Gdy uzywany jest kabel ekranowany,
powinien byc uziemiony tylko ZH'ednej
strony, aby unikna¢ pradow petli
uziemienia.

By

Ekran Dla sygnatéw liniowych w woltach i mA

+ »  Przestrzegaj biegunowosci

Iy I +  Gdy uzywany jest kabel ekranowany,
. powinién byc uziemiony tylko zljednej

= strony, aby unikna¢ pradow petli

'@ | (A uziemienia.

Instrukcja obstugi - ATR144 - 15



SHING Przyktady podtaczenia dla wejscia liniowego

M= o © Dla sygnatéw 0..10V
) «  Przestrzegaj biegunowosci

Dla sygnatow 0/4..20mA z

= czujnikiem tréjprzewodowym
7« Przestrzegaj biegunowosci

C = Wyjscie czujnika

B = Masa czujnika

A = Zasilanie czujnika (12V/30mA)

Na zdjeciu: czujnik ci$nienia.

Dla sygnatéw 0/4..20mA with
zewnetrznym czujnikiem mocy
1« Przestrzegaj biegunowosci
C = Wyjscie czujnika

B = Masa czujnika

Na zdjeciu: czujnik cisnienia. Podtaczy¢
zewnetrzne zasilanie do pinéw P i N

Dla sygnatow 0/4..20mA z
czujnikiem dwuprzewodowym
«  Przestrzegaj biegunowosci
C = Wyjscie czujnika

A = Zasilanie czujnika (12V/30mA)

Na zdjeciu: czujnik cisnienia.

16 - ATR144 - Instrukcja obstugi



5.1.d Wejscie cyfrowe 1

Wejscie cyfrowe mozna wiaczy¢
{8 — hia parametrem.

Woj—w Zamknij styk 8 “DI/O1” na styku 9
“+V” aby wiaczy¢ wejscie cyfrowe.

5.1.e Wejscie cyfrowe 2

Wejscie cyfrowe mozna wiaczy¢
parametrem. Niedostepne, gdy .
czujnik rezystancyjny (termorezystancje
lub’potencjometry) jest wybrany.
Zamknij styk pin 10 na styk pinie 11,
aby wiaczy¢ wejscie cyfrowe.

EffE

5.1.f Wejscie szeregowe (tylko w ATR144-ABC-T)

Komunikacja Modbus RS485.
RTU Slave z izolacja galwaniczna.

st

Zaleca sie stosowanie skreconego i
ekranowanego przewodu do komunikacji

5.1.9 Wyjscie cyfrowe

(81— o Wyjscie cyfrowe NPN (wiacznie z SSR) dla
" polecenia lub alarmu.
Mol Zakres 12 VDC/25 mA.

Instrukcja obstugi - ATR144 - 17



5.1.h Wyjscie przekaznikowe Q1

sy POjEMNoSE 5 A /250 VAC dla obcigzen

Gl v e rezystancyjnych.
Patrz wykres ponizej.

5.1.i Wyjscie przekaznikowe Q2 (tylko w ATR144-ABC)
Gl s Pojemnos¢ 5 A/ 250 VAC dla

I feninainy | obcigzen rezystancyjnych.
Patrz wykres ponizej.

Kontakt Q1iQ2:

- Obcigzalnos¢ (rezystancyjna):
250 VAC/30 VDC, 5A

«  Maksymalna moc
przetaczania: 1250 VA/150W

Trwatos¢:

« Mechaniczne: min. 5x10°
operacji

«  Elektryczne: min. 100x10°
operacji

18 - ATR144 - Instrukcja obstugi



6

6.1

1

2

Wyswietlacz i Funkcje Klawiszy

3)(2) 1

6)(8 (7) (5 (4

Wskazniki numeryczne (WysSwietlacz)
Zwykle wyswietla proces. W trakcie fazy
konfiguracji wyswietla grupy

£34 parametréw lub parametr wstawiany.

Zwykle wyswietla warto$¢ zadana.
ProbE W trakcie fazy konfiguracji wyswietla
wstawiang warto$¢ parametru.

Instrukcja obstugi - ATR144 - 19



6.2 Znaczenie Kontrolek Stanu (Led)

ON, gdy wyjscie polecenia 1 jest aktywne. W i
przypadku sterowania zaworem silnikowym tryb ON jest

3 C wigczony w trakcie otwierania zaworu i miga podczas
zamykania zaworu.

4 A ON gdy alarm 1 jest aktywny.
5 A2 ON gdy alarm 2 jest aktywny.
6 T ON gdy kontroler wykonuje cykl autostrojenia.
7 ON gdy funkcja ,Manual” jest aktywna.
ON gdy kontroler komunikuije sie przez
8 R szeregowy. Miga, gdy zdalna warto$¢ zadana

jest wiaczona.

6.3 Klawisze

«  Zwigksza gtéwna warto$¢ zadana.

9 - Podczas konfiguracji umozliwia przewijanie

parametréw lub grupy parametréw.
- Zwieksza wartosci zadane.
«  Zmniejsza gkbwna warto$¢ zadana.

10 « Podczas konfiguracji umozliwia przewijanie

parametréw lub grupy parametréw.

« Zmniejsza wartosci zadane.

« Umozliwia wizualizacje warto$ci zadanych
polecenia i alarmu.

LAIISET - Podczas konfiguracji umozliwia
wprowadzenie parametru do
zmodyfikowania i potwierdza zmiane.

«  Pozwala wej$¢ do funkciji startu Strojenia,

12 En wybor automatyczny/reczny.

« Podczas konfiguracji dziata jak klawisz
wyjscia (ESCAPE).
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7 Funkcje kontrolera
7.1 Modyfikacja wartosci
zadanej gtownej i alarmowej

Warto$¢ zadang mozna zmodyfikowa¢ za pomoca klawiatury w nastepujacy sposéb:

Nacisnij |Wyswietlacz Dziatanie
A Wartosé na wyswietlaczu 2 | ZWigksza lub zmniejsza
1 \4 zmienia sig. warto$¢ gtownej

wartoéci zadanej.
Wizualizuje inne wartosci
zadane na wyswietlaczu 1.
2 JdI | wyswietlacz 2 pokazuje
typ wartosci zadanej.

A Warto$¢ na wyswietlaczu 1 | Zwieksza lub zmniejsza
3 \4 zmienia sie. warto$¢ wartosci zadanej
alarmu.

7.2 Automatyczne strojenie

Procedura automatycznego strojenia pozwala na precyzyjna
regulaqe_bez_ szczego6towej znajomosci algor¥tmu regulacji
PID. Wybierajac Auto na par. 36 tunl., kontroler analizuje
oscylacje procesu i optymalizuje parametry PID. Miga dioda T.

Jezeli parametry PID nie sg jeszcze wybrane, przy wiaczeniu

urzadzenia, zostanie uruchomiona procedura recznego
strojenia opisana w nastepnym akapicie.
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7.3 Strojenie reczne

Procedura reczna pozwala uzytkownikowi na wigkszg elastyczno$¢ w
decydowaniu, kiedy zaktualizowa¢ o i
parametry algorytmu PID. Podczas strojenia recznego urzadzenie
generuje krok do analizy inercji systemu, ktéra ma by¢ regulowana, i
zgodnie z zebranymi danymi modyfikuje parametry PID:

Po wybraniu Manu. na par. 33 tunl, procedure mozna

aktywowac¢ na trzy sposoby:

«  Uruchamianie Strojenia za pomoca klawiatury: .
Wmslg.sﬁaz na wyswietlaczu 2 pojawi sie tunkE z wyswietlaczem 1
na dis™& nastep aciénij SET:” wyswietlacz 1 pokazuje Enab.
Dioda TUN przetacza'Sie na ON i rozpoczyna sie procedura.

«  Uruchamianie Strojenia za pomoca wejscia cyfrowego: _

Wybierz tunE na par. 94 d.il.F. lub na par. 101 d.i.2F.. Przy
pierwszej aktywacji wejscia cyfrowego (komutacja na panelu
przednim) dioda T wiacza sie, a przy drugiej aktywacji wytacza.

«  Uruchamianie Strojenia za pomoca wejscia szeregowego: .
Wpisz 1 w stowie ‘modbus 1210: dioda T przetacza sie na ON i
rozpoczyna sig procedura. Wpisz 0, aby zatrzymac strojenie.

Aby unikna¢ przekroczenia progu, ta operacja okresla prog, w
ktérym kontroler oblicza nowe parametry PID: o
Pro% strojenia = Warto$¢ zadana - ,Ustaw Strojenie
Odchylenia” (par. 37 s.d.t1.) Np.: jesli wartos¢ zadana wynosi
100.0°C, a Par. 37 s.d.t1. wynosi 20.0 ° C, prég do obliczania
parametréw PID wynosi (100.0 - 20.0) = 80.0°C. Aby uzyska¢
wigkszg precyzje ~obliczeri parametrow PID, zaleca sie
rozpoczecie procedury recznego strojenia, gdy proces nie jest
bliski wartosci zadanej.

74 Strojenie wykonywane raz

Ustaw oncE na parametrze 36 tunl, lub na parametrze 98
tun.2. Procedura auto-strojenia jest wykonywana tylko raz
przy nastepnym restarcie ATR244. Jesli procedura nie zadziata,
zostanie wykonana przy nastepnym uruchomieniu.
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7.5 Zsynchronizowane strojenie

Ustaw sYNch. na parametrze 36 tunl.. . .

Ta procedura zostata opracowana w celu obliczenia
I’@WIC”OW){(CP‘_I wartosci PID w systemach wielostrefowych, w
torych nakazda t,emperaturg majg wplyw sgs[edme strefy.

Zapisujac na stowie modbus 1210 kontroler dziata

nastepujaco:

Wart.

stowa Dziatanie

Strojenie off

Wyjscie polecenia OFF
Wyjécie polecenia ON
Strojenie aktywne

Strojenie zakoriczone: wyjscie polecenia OFF (Tylko do odczytu)
Strojenie niedostepne: wiaczona funkcja fagodnego
5 rozruchu (tylko odczyt)

Ponizej funkcjonowanie petli reglulacji: Master wytgcza lub
wiacza wszystkie strefy (warto$¢ 1 lub 2 na stowié 1210) na
czas wystarczajacy do wytworzenia bezwtadnosci systemu.
tym momencie uruchamiane jest automatyczne strojenie
(wartos¢ 3 na stowie 1210). Kontroler wykonuje procedure
obliczania nowych wartosci PID. Po zakoriczeniu procedury
kontroler wyl&cza wyjécie polecenia i wybiera wartos¢ 4 w
stowie 1210. Master, ktory zawsze bedzie czytat stowo 1210,
bedzie kontrolowac rézne strefy, a kiedy wszystko sie skoriczy,
sprowadzi do zera warto$¢ stowa 1210: rézne urzadzenia beda
regulowaty temperature niezaleznie, z nowymi obliczonymi
wartosciami. i L
N.B. Master musi odczytywa¢ stowo 1210 co najmniej co 10
sekund, w przeciwnym razie kontroler automatycznie
zakonczy procedure autostrojenia.

HwWN = O

Instrukcja obstugi - ATR144 - 23



7.6 Funkcje wejscia cyfrowego
Funkcje ATR144 zwiazane z wejsciami cyfrowymi mozna

akt;

ywowac za pomocg parametréw 94 d.il.F.i101d.i.2.F.

ct 50 Modyfikacja dwdch warto$ci zadanych progu: grzy
aktywnym wejsciu cyfrowym ATR144 reiue naSET 2, w
przeciwnym ri@ie reguluje na SET 1;

cE5U. . Modyfikacja 2 warto$ci zadanych przez wejscie
ggrowe za pomocg polecenia impulsowego .

5U. .- Modyfikacja 3 wartosci zadanych przez wejécie

c?‘rowe za pomocg polecenia impulsowego o
HE5U. : Modyfikacja 4 warto$ci zadanych przez wejscie
%/Trowe za pomocg polecenia impulsowego

b.#5k:  Start / Stop kontrolera przez wejscie cyfrowe z
poleceniem impulsowym. Status kontrolera po wiaczeniu
zalezy od parametru 30 ini.s,;

run: Regulacja jest aktywna tylko przy aktywnym wejsciu
cyfrowyr%. G yJ kontro)?évr jetsyt Wp tr))//bie y\éngP ala{rmy
pozostajg aktywne.

EHEAL: gdy wejscie_cyfrowe jest aktywne, kontroler
Erzechodﬂ ‘w stan STOP i alarmy zostana wytaczone,

ontroler nie wraca automatycznie do_ START: dla tej
operacji wymagana jest ‘interwencja uzytkownika
(wylaczenie i ponowne wiaczenie ATR144 lub ‘aktywacja
wejécia cyfrolggo ustawionego na 5t.FSt, lub
naciéniecie SET jesli parametr 130 5.£ 5F jest ustawiony na
SE.St., lub start z portu szeregowego).

Hold: Przy aktywnym wejsciu cyfrowym konwersja jest
zablokowana (funkcja utrzymania wizualizacji);

tunE: Wigcza/wytacza Strojenie, jesli par. 36 tun.! jest
ustawiony na fAnwu;

Au.NA. . Jedli par. 29 amal. jest wybrany jako enab. lub
en.sto., z poleceniem impulsowym na wejsciu cyfrowym,
ATR144 przelagcza powigzang petle” regulacji® z
automatycznej na reczng i odwrotnie.

Au.fA.c: Jesli par. 29 amal.. jest wybrany jako enab. lub
en.sto. ATR144 przelacza na reczng powigzana petle
regulacji, z aktywnym wejsciem cyfrowym, w przeciwnym
razie regulacja jest automatyczna.
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Ack.kY:  ATR144 realizuje regulacje typu chtodzenia z
aktywnym wejsciem cyfrowym, w przeciwnym razie
regulacja jest typu grzania;

A 0 Funkcja tary zerowej: przywraca odpowiednie
wejécie analogowe do 0.
N.rE5: Umozliwia resetowanie polecen i wyj$¢ alarmowych,
jesli reset reczny jest aktywny.

E.Lrun: Jesli timer 1 jest wiaczony (par. 186 tmrl. inny niz
disab.), przy aktywnym wejciu cyfrowym, timer” jest
przetaczany = na “ RUN, w  przeciwnym razie Jest
utrzymywany w STOP;

£.15.E: Jezeli wkaczony jest timer 1 (par. 186 tmrl. inny niz
disab), dziatajac na” wejsciu cyfrowym, status timera
przetacza sie z STOP na RUN i odwrotnie;

E.ISEA: Jedli timer 1 jest wiaczony (par. 186 tmrl. inny niz
disab), dzialajac ha wejsciu” cyfrowym, timer ~jest
przetaczany na RUN;

E.1End.: Jesli timer 1 jest wkaczony (par. 186 tmrl. inny niz
disab), dzialajgc na wejsciu” cyfrowym, timer “jest
przetaczany na STOP;

Ecrun: Jesli timer 2 jest wigczony (par. 189 tmr.2 inny niz
disab.), przy aktyw%m wejsciu cyfrowym, timer” jest
przetaczany = na ~ RUN, w  przeciwnym razie Jest
utrzymywany w STOP;

EC5.E: Jesli timer 2 jest wigczony (par. 189 tmr.2 inny niz
disab.), dziatajac na wejsciu cyfrowym, status timera
przetacza sie z STOP na RUN i odwrotnie;

E25ER: Jesli timer 2 jest wiaczony (par. 189 tmr.2 inny niz
disab.), dziatajac na wejéciu ~ cyfrowym, timer " jest
przetaczany na RUN;

EcEnd: Jesli timer 2 jest wigczony (par. 189 tmr.2 inny niz
disab), dziatajac nha wejsciu” cyfrowym, timer ~jest
przetaczany na STOP;

Lo.cFL: Przy aktywnym wejsciy cyfrowym, dostep do
konfiguracji/modyfikacji wartosci zadanej jest
zablokowany;

uP.FEY: symuluje dziatanie przycisku u

dotn.F: Symuluje dziatanie przycisku E

Fnc .F:symuluje dziatanie przycisku F

SEE .F:symuluje dziatanie przycisku SET. ) )
Instrukcja obstugi - ATR144 - 25



7.7 Regulacja automatyczna/reczna dla
kontroli % mocy

Ta funkcja umozliwia przetaczenie z automatycznego dziatania

na reczne sterowanie procentem wyjscia. Czas cyklu ustawia

sie w parametrze 45 c.t. 1 (,Czas cyklu 1”).

Z par. 29 Amal.. mozliwe jest wybranie dwoch trybow.

1 Pierwszy wyb6r (EnAb) umozliwia w FNC zapis - na
wyswietlaczu 1, podczas gdy na wyswietlaczu 2 ietla
sie Autoll.

Nacis’r*SET aby wyswietli¢ MAnu; mozna teraz, podczas

wyswietlania procesu, zmodyfikowa¢ za pomocggklawi
A i Yprocent wyjscia..  Aby wrbci¢ tr
automatycznego, przy uzyciu tej samej procedury wybierz
opcje autom. na wyswietlaczu 2: natychmiast "dioda M
wylacza sig i dziatanie powraca do trybu automatycznego.

2 Drugi wyb6r (En.5ta) umozliwia to samo dziatanie ale z
dwoma waznymi wariantami:

« Jesli wystapi tymczasowa awaria zasilania lub po .
wytgczeniu, funkcja recznego dziatania, a takze poprzednia
wyjsciowa warto$¢ procentowa zostana zachowane przy
ponownym uruchomieniu.

. Jedli czu{nik zepsuje sie podczas dziatania
automatycznego, kontroler przetacza sie w tryb reczny,
utrzymujac niezmieniong WijCIOW%V\_IaYtOSC procentowg
wygenerowana przez PID bézposrednio przed
uszkodzeniem. . .

Np.. w wytlaczarce __utrz%mywan_e jest polecenie w
procentowe rezystancji (obciazenia) jest utrzymywane
réwniez w przypadku awarii czujnika wej$ciowego.
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7.8 Przerwanie petli

Funkcja Loop Break umozliwia wykrycie awarii w petli
sterowania. Podczas aktywacji sitownika proces powinien
zmienia¢ sie w kierunku wartosci zadanej. Jesli ta zmiana nie
est spojna lub wystarczajgco sze(bka, atrl44 wyswietli
omunikat ,alarm przerwania petli”. Komunikat ten nie
zostanie wyswietlony, jesli parametr 62 lub 78 ustawiony jest
na ,LBA" - w tym przypadku regulator generuje alarm,
zalacza odpowiednie wyjscie i wySwietla komunikat wybrany
\év parametrze 72 (,etykieta alarmu 1”) lub 88 (etykieta alarmu

Jest to tylko sterowanie programowe i wystepuije tylko w fazie
nasycenia wy|1§0|a (procent sterowania 0% lub "100%); nie
nalézy go myli¢ z czesciows lub catkowitg awarig obcigzenia,
ktora  mierzy sie np. za pomoca przektadnika pradowego.
Ustawienie ‘manu. w parametrze 141 Lb.s. (,Loop Break
State”), kontroler sprawdza, czy proces zmienit sie
rzynajmniej o wartos¢ ustawiong 'w parametrze 143 Lb.b.
,Loop Break Band”), w maksg/maln_ly_m czasie rownym wartosci
arametru 142 L.b.t. (,Loop Break Time”).

esli ustawisz autom. w parametrze 141 Lb.s. (,Stan
Przerwania Alarmu”) wartosci dotyczace czasu i zmiany
sterowanja s wyliczane automatycznie, ale B/Iko wtedy, gdy
ustawianie dokonywane jest przez PID, Pl lub PD. = )
Pasmo Erzyjmle wartos¢ 0.5* Pb, a czas wyniesie 2*Ti w
przypadku “ustawienia PID lub PI lub 12*Td w przypadku
ustawienia PD.
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7.9 Podwadjne dziatanie (grzanie-chtodzenie)
ATR144 nadaje sie réwniez do systeméw wymagajacych

otgczonego dziatania grzania i chfodzenia.

yjscie polecenia musi by¢ skonfigurowane jako PID dla
Grzania (Par. 19 Ac.t.i=HEAE i Ab. Iwieksze niz 0), i jeden z
aIaerow (AL1.F. lub AL.5.F.) musi by¢ skonfigurowany jako
coolL.
Wa/js’cie komendy musi by¢ podtaczone do sitownika
odpowiedzialnego za grzanie, podczas gdy alarm bedzie
kontrolowa¢ chtodzenie. . i .
Parametw, ktére nalez?/ skonfigurowa¢ dla grzania PID, to:
ac.tl. = Heat T&p dziafania wyjscia polecenia (Grzanie);
Pb. 1lubp.b. :zakresproporqonalnqsq Grzania;
i.t. 1lub it 2:Czas catkowania grzaniaichtodzenia;
d.t. 1lubd.t. 2: Czas rézniczkowania grzania i chfodzenia;
ct. llubc.t. 2:Cyklczasugrzania. | )
Parametry, ktore nalezy skonﬂ?urowac dla chtodzenia PID
zwigzane z pEtl\%reguIacp lialarmem1to:
AL1.F. = cooL. Wybor alarmu 1 (Chtodzenie);
p.b.m1.: Mnoznik zakresu proporcjonalnosci;
0.d.b1.: Overlapping/Pasmo nieczutosci;
c.c.tl.: Cykl czasu chtodzenia.
Par. p.b.m:1 (ktéry waha sie od 1.00 do 5.00) okresla zakres
proporcjonalnosci dziatania chtodzacego w oparciu o wzér:
Zakres proporcjonalnosci chtodzenia=FP.b. IxF.b1.1
Daﬁ(e to aﬁpes p oporc?onafnocs)g c%raodzen?a, ktory bedzie taki
sam jak zakres grzania, jezeli p.o.m1. = 1.00, lub 5 razy wiekszy,
jeslipbml.=500. . .
Czasy catkowania i rézniczkowania sg takie same dla obu
dziatan.
Par. 0.d.b1. okresla procent naktadania si¢ dwdch akcji. W
przypadku systemow, w ktérych moc grzewcza i moc
chtodnicza nie moga by¢ jednoczesnie aktywne, Strefa
Nieczuto$ci (0.dbl. < O}Ir_num zostac skonfigurowana, i
odwrotnie, mozna skonfigurowa¢ naktadanie sie (0.d.b1. > 0).
Ponizszy rysunek pokazuje przyktad podwaéjnego dziatania
PID (grzanie-chtodzenie)z1.t. 1=0e dt. 1=0.
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P.bxPb.l=CHLODZENIE

SPV | oudb.<0
PV P.b (GRZANIE)
AKTYWNY WYJSCIE KOMENDY (GRZANIE)
AKTYWNY WYJSCIE ALARMU (CHEODZENIE)

P.bxPb.l=CHLODZENIE

SPV | oudb.=0
PV 1 Pb(GRZANIE)
AKTYWNY WYJSCIE KOMENDY (GRZANIE)
AKTYWNY WYJSCIE ALARMU (CHLODZENIE)

P.bxPb.l=CHLODZENIE

ul
SPV = Toudb.>0
Pv/: L Pb(GRZANIE)
ANV WYJSCIE KOMENDY (GRZANIE)
AKTYWNY WYJSCIE ALARMU (CHEODZENIE)

Parametr c.c.T1. ma to samo znaczenie czasu cyklu dla
czynnosci grzaniac.t. 1. . . o
Parametr co.f1. (Plyn chtodzacy) wstepnie wybiera mnoznik
pasma proporcjonalnosci p.b.ml. oraz czas cyklu chtodzenia
PID c.c.T1. zgodnie z rodzajem ptynu chtodzacego:
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co.F.! Rodzaj plynu chiodzacego | P.b. M. { A

Air Powietrze 1.00 10
oi Olej 1.25 4
Hea Woda 2.50 2

Gdy parametr co.f1. zostat wybrany, parametry pbml. odbl. i
ccT1. mozna jednak modyfikowac.

710  Funkcja LATCH ON

Do uzytku z wejsciem pot. i z wejéciem liniowym (0..10 V, 0..40
mV, '0/4.20 ‘'mA) mozliwe jest powigzanie wartosci
poczatkowej skali (par. 4 L.L.i.1.) Z minimalng pozycja czujnika
a warto$¢ konca skali (par. 5 u.L.il) z maksymalng pozycja
czujnika (par. 10 Ltcl. skonfigurowany jako stndr).

Mozliwe Jest rowniez ustalenie punktu, w ktérym kontroler
b?_d_ne wyswietlat 0 (zachowujac Jednak zakres skali pomiedzy
LLi1l auL.i. 1) za pomoca opcji ,wirtualne zero” poprzez
w&branle w u.0.sto. lub u.0.t.on. na par. 10 Ltcl.. Wybierajac
u.0.t.on. wirtualne zero musi by¢ resetowane przy kazdym
restarcie; po wybraniu u.0.sto. wirtualne zero pozostanie state
E% sfallbrowanlu. Aby uzy¢ funkcji LATCH ON, skonfiguruj par.

cl.

Nastepnie zapoznaj sie z ponizsza tabelg aby przeprowadzi¢
procedure kalibracji:
Naci$nij Wyswietlacz Dziatanie
- . Ustaw czujnik na
Wyjdz z parametrow minimalnaJ wartos¢

LFNC Wgﬂ}%g{f‘;&;zpomme dziatania (odpowiadajacg
L.

zapis LAkc. Ll
Warto$¢ zachowanana | Ustaw czujnikna
min. maksymalng wartos¢

2 Wyéwietlacz pokazuje d%la’n’:l)nla (odpowiadajaca
. L),

I Aby wyjs¢ ze standardowego
Wartos¢ zachowanana | postepowania nacisniggeT.

Lol

. max. Aby ustawi¢ ,wirtual
ERA Wyswietlacz pokazuje zero”,ustaw czujnik na punkt
Hioh. zero.
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Nacisnij WySwietlacz Dziatanie

Ustaw wirtualne zero.
Wyswietlacz
pokazuje zero. o

4 [ |Jesli Wirtualne zero na Aby zakoriczy¢ procedure
starcie” jest wybrany, punkt 4 [SETH
musi by¢ powtarzany przy
kazdym uruchomieniu.

ga . —1—r=®

711 Funkcja Soft-start

ATR144 jest wyposazony w dwa rodzaje tagodnego startu
wybierane za’ pomocg parametru 110~ SS.tY. (,Typ
soft-startu”).

1 Pierwszy wybor (GrAd.) umozliwia stopniowy softstart.
Prz&/ uruchomieniu kontroler osigga warto$¢ zadang na

odstawie rosnacego gradientu ustawionego na parametrze

11 SS.Gr. (,Gradient soft-startu”) w Jednostkach/godzinach
(np. °C/h). Jesli parametr 114 SS'ti. (,Czas Soft-startu”) jest
inny niz 0, przy rozpoczeciu, gdy czas wybrany na par. 114
SS.ti. uptynat, kontroler przestaje dziata¢ stopniowo i osiaga
warto$¢ zadang z maksymalng moca.

2 Drugi wybor (PErc.) umozliwia wyjscio rocento
soft-_s_ta_rtg. Nva\llypar. 1(13 SS.tH. mozliwev}lgét us\t,g/vfénie proé\ﬁf
RIOHIZEj ktérego roztpoc'z:yna sie soft-start (,Prég Soft-startu”),

a par. 1127 SSPE. (,Procent soft-startu”) mozna wybrac
procent wyjsciowy (od 0 do 100), ktdry kontroler utrzymuje do
momentu, gdy proces przekroczy prég ustawiony na par. 113
SS.tH. lub do czasu w minutach ustawionego na par. 114
SS.ti. (,Czas Soft-startu”).

Jesli funkcja Soft-Start jest aktywna, nie mozna aktywowac
funkcji automatycznego/recznego strojenia.
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712 Cykl zaprogramowany fabrycznie
Funkcja zaprogramowanego cyklu aktywuje sie poprzez ustawienie
ENAB. na parametrze 109 pr.cY..
Kontroler osigga warto$¢ zadang 1 na podstawie gradientu ustawionego
na parametrze 111 SS.Gr., a nastepnie osigga maks. moc az do wartosci
zadanej
2.Gdy p]roces osiggnie maks. moc, ta warto$¢ zadana jest utrzymywana
Brzez czas ustawiony na parametrze 115 ma.t.i..

0 wygasnieciu proces osiggnie temperature otoczeniazgodniez
gradientem wprowadzonym w parametrze 116 fa.Gr., nastepnie wyjscie
polecenia zostanie wytaczone, a na wyswietlaczu pojawi sie Stop

«
§ Czas utrzymania
8 Wartos¢ zadang2
2 Chiodzenie
£ Moc maks
B ch
Wartos¢ zadana 1
Rosnacy gradient
— T,
Czas

Cykl rozpoczyna sie przy kazdej aktywacji kontrolera lub
Popr;ez wejscie cyfrowe, jesli jest wigczone dla tego typu
unkcjonowania (parametry 94 dil.F. lub 101 d.i:2F.
ustawione jako ST./ST. lub RUN).
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8 8Komunikacja szeregowa
8.1 Slave

ATR144-xxxxx-T ~ jest ~ wyposazony ~w  RS485 i  moze
odbiera¢/transmitowac dane za posrednictwem komunikacji szeregowej
z korzystaniem protokotu MODBUS RTU. Urzadzenie mozna
skonfigurowag tylko jako Slave, ustawiajac opcje Enab. na parametr 149
MbSL.” Ta funkcja’ umozliwia sterowanie” wieloma kontrolerami
podtaczonymi do systemu nadzoru / SCADA.

Kazdy kontroler odpowiada na zapytanie Mastera tylko wtedy, gdy
zapytanie zawiera ten sam adres co parametr 150 sL.ad.("Adres Slave").
Dopuszczalne adresy mieszczg si¢ w zakresie od 1 do 254 i nie mogg
istnie¢ kontrolery o"tym samym adresie na tej samej linii. Adres 255
moze by¢ uzyty przez Mastera (urzadzenie na rzedne&_ do komunikacji
ze wszystkimi podtgczonymi urzadzeniami (tryb transmisji), natomiast w
przypadku wartosci 0 wszystkie urzadzenia otrzymuja polecenie, ale nie
oczekuje sie odpowiedzi.

Szybko$¢ transmisji wybiera sie w parametrze 151 SL.b.r. (,Szybko$¢
Transmisji_Slave"). Format szeregowy jest ustawiany w parametrze 152
s.S.p.F. (,Slave Serial Port Format”)

ATR144 moze wprowadzi¢ opéZznienie (w milisekundach) odpowiedzi na
zgdanie urzadzenia nadrzednego. To op@Znienie nalezy ustawi¢ na
parametrze 153 se.de. (,Op6znienie szeregowe”).

Kazda modyfikac&a parametru jest zapisywana przez kontroler w pamieci
EEPROM (100 000 cykli zapisu), a wartoéci zadane sg zapisywane z

opdznieniem 10 sekund po ostatniej modyfikacji.
Zmiany wprowadzone w stowach innych niz te podane w ponizszej

tabeli moga prowadzi¢ do nieprawidtowego dziatania.

Cechy protokotu Modbus RTU
Do wyboru na parametrze 151 SL.b.r.

1200bit/s 28800bit/s
««  2400bit/s 38400bit/s
tszybko.sc.. 4800bit/s 57600bit/s
Tansmisjl-19600bit/s 115200bit/s
19200bit/s
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Cechy protokotu Modbus RTU
Do wyboru na parametrze 152 55.°PF

8N1 8N2
Format 8E1 8E2
801 802

) CZYTANIE SLOW (maks. 50 stow) (0x03, 0x04)
Obstugiwane  7Ap|s JEDNEGO StOWA (0x06)
funkcje ZAPIS WIELU SLOW (maks. 50 stow) (0x10)

Oto lista wszystkich dostepnych adreséw i obstugiwanych
funkgji:

RO = Tylko do odczytu | R/W = Odczyt/Zapis WO = Tylko do zapisu

Adres . Odczyt|Wartos¢

Modbus | OP1S Zapis |resetu
Typ urzadzenia RO 47x

1 Wersja oprogramowania RO |Blysk

2 Wersja startowa RO |Blysk

3 Adres Slave RO |Eepr/dip

6 Szybko$¢ transmisji RO | Eepr/dip

50 Autom. uczenie sig adresu Slave WO |-
Poréwnanie kodu systemu dla

51 slave autom. uczenie sie adresu WO -

500 tadowanie wartosci domyslnych (zapis 9999) RW [0

501 Restart ATR144 (zapis 9999) RW 0

502 Czas op6znienia zapamietywania wartosci zadanej | RW | 10

503 Parametry zapisujace czas op6znienia RW |1
Pierwszy znak niestandardowego

701 komunikatu alarmowego 1 RW 1 “u”

RW -
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Adres Odczyt| Wartos¢

Modbus | OPiS Zapis | resetu
Ostatni znak niestandardowego
723 | komunikatu alarmowego 1 RW 10
Pierwszy znak niestandardowego .
731 komunikatu alarmowego 2 RW |
RW |-
773 Ostatni znak niestandardowego "W o

komunikatu alarmowego 2
1000 |Wartos$c All (stopnie z wart. dziesietna) RO |-
1001  Rzeczywista wart. zadana (gradient) [RO 0
Status alarméw (0=brak, 1=0becny)
1002 | Bit0=Alarm 1 RO 0
Bit1 = Alarm 2
Flagi btedéw 1
Bit0 = Btad procesu Al (czujnik 1)
Bit1 = Blad zimnego ztacza
Bit2 = Btad bezpieczenstwa
Bit3 = Btad ogolny
Bit4 = Blad sprzetu
Bit5 = Blad L.B.
Bit6 = Btad param. poza zakresem
Bit7= Btad zapisu eeprom procesora
Bit8= Blad zapisu RFid eeprom
1003  Bit9=Blad odczytu eeprom proces. [RO 0
Bit10= btad odczytu eeprom RFid.
Bit11= Test kalibracji Eeprom zakioc.
Bit12= Test statych Eeprom zakioc.
Bit13 = Btad brakujacych kalibracji
Bit14 = Test procesora Eeprom
parametry uszkodzone
Bit15 = Test wartosci zadanej
procesora Eeprom zaktécony
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Adres
Modbus

1004

1005

1006

1007

1008

1009

1100

1101

Opis

Flagi btedow 2

Bit0 = pamie¢ RFid niesformatowana
Bit1 = Test logo procesora Eeprom
zaktocony

Bit2 = btgd Modbus Master
Stan wejs¢ cyfrowych
(0=niekatywne, 1=aktywne)
Bit0 = Wejscie cyfrowe 1
Bit1 = Wejscie cyfrowe 2
Stan wyj$¢ (0=off, 1=on)
Bit0=Q1

Bit 1=Q2

Bit4=DO1

Stan diody (0=off, 1=0n)
Bit0=Led C

Bit1=LedT

Bit2=LedR

Bit 3 = Led A1

Bit 4 = Led A2

Bit5=Led M

Bit 7 = Czas punktu Led 2
Bit 8 = Czas punktu Led 1

Status Klawiszy )(0=zwolniony, 1=wciniety)

Bit 0 = Key |\ strzat. Bit 2 = Key
Bit 1 =KeyMstrzal.  Bit3=Key
SET}

Temperatura zimnego ztacza
(stopnie z punktem dziesigtnym)
Warto$¢ All z wyborem punktu
dziesietnego

Odczyt| Wartos¢

Zapis

RO

RO

RO

RO

RO

Rzeczywista wart. zad. (gradient) z g

wyborem miejsca dziesietnego
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Adres Onis Odczyt| Wartos¢

Modbus | P Zapis | resetu
Warto$¢ zadana 1 petli regulacji

1200 | 1(stopnie z wartos’gi% dzieqsietnjal) R/W  EEPROM

Warto$¢ zadana 2 petli regulaciji 1
1201 (stopniezwartos’c%edzies?etn R/W | EEPROM

1202 Warto_éc’ zadana,3_petli_re_gulacji 1 R/w EEPROM
(stopnie z wartosciag dziesietng)

1203 Warto_éé zadana,4_petli_regulacji 1 R/W EEPROM
(stopnie z wartoScig dziesietng)
Wartos¢ zadana alarmu 1 ?stopnle
z wartoscia dziesietna)

1204 |\Wart. zad. alarmu 1 jest wyzsza, R/W |EEPROM
jesli par. 62 AL.1.F. = A. band
Wart.zad. alarmu 1 jest nizsza, jezeli

1205 |par.62 ALLF.=Aband (stopniez  r/w  EEPROM
wartoscia dziesietna)
Wart.zad. alarmu 2 (stopnie z
wartoscig dziesietng)

1206 Wart 2aq alarm, 2 Jaest wyzsza, R/W |EEPROM
jesli Par. 78 AL.2.F. = A.band

Wart.zad. alarmu 2 ljest nizsza,

1207 jezeliPar.78 AL.2.F.= A.band R/W |EEPROM
(stopnie z wartoscia dziesietna)
Start/Stop

1208 | O=kontroler w STOP R/W 0

1=kontroler w START

Wstrzymaj konwersje ON/OFF
1209  0=Wstrzymaj konwersje OFF R/W 0
1=WSstrzymaj konwersje ON
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Adres

Modbus | OP1S

1210

121

1212

1213

1214

Zarzadzanie Strojeniem

Z automatycznym Strojeniem (par.
36 kun.!=FAukto):

0=funkcja autostrojenia OFF
1=autotuning ON

Z recznym Strojeniem (par. 36 tun. !
=fAnu.0 DncE):

0=funkcja autostrojenia OFF
1=autostrojenie ON

Z zsynchronizowanym Strojeniem
(par. 36 kun.i=54ncH):

0=funkcja autostrojenia OFF
1=wyjécie polecenia OFF (wymusza
chtodzenie)

2=wyjscie polecenia ON (wymusza
grzanie)

3=autostrojenie ON
4=autostrojenie zakoriczone

Wybor automatyczny/reczny
O=automatyczny; 1=reczny
Procentov)vyjs’cia polecenia

&0-1000 . .
rocent mocy grzewczej z regulacjg
w podwajnej petli

(0-10000)

Procent wyjscia polecenia

(0-1000) . .
Procent mocy grzewczej z regulacja
w podwadjnej petli (0-1000)
Procent wyjscia polecenja(0-100)
Procent mocy grzewczej z
regulacja w podwajnej petli

(0-100)
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Adres Onis Odczyt | Wartos¢
Modbus | P Zapis | resetu
Procent mocy chtodzacej z regulacja

1215y podwdjnej petli (0-10000) RO |0
Procent mocy chtodzacej z regulacja

1216y podwadjnej petli (0-1000) RO 10

1217 Procent mocy chtodzacej z regulacja RO 0

w podwadjnej petli (0-100)

Reset reczny wyjscia polecenia:

wpllsz 0, aby zrésetowac wyjscie
olecenia.

1218 odczycie O=reset niedozwolony, R/W 10

1=reset dozwolony

Reset reczny alarmow: zapisz 0 aby
zresetowac wszystkie alarmy.
W odczycie 0=réset niedozwolony,

1219 | 1=reset dozwolony R/W [0
Bit0 = Alarm 1
Bitl = Alarm 2

1220 Zdalny status alarmu 1 (O=brak, R/W 0
1;o|becny) | R

1221 %zgggczt;tus alarmu 2 (0=brak, R/W 0
Tara zera All (1=tara; 2=reset

1222 {28 ( R/W 0
Warto$¢ zadana 1 petli regulaciji 1

1300 7\yborem miejsca dziesietnego R/W |EEPROM
Wartos$¢ zadana 2 petli regulacji 1

1301 z wyborem miejsca dziesietnego R/W | EEPROM
Warto$¢ zadana 3 petli regulacji 1

1302 z wyborem miejsca dziesietnego R/W  EEPROM

1303 Warto$¢ zadana 4 petli regulacji 1 R/W EEPROM

z wyborem miejsca dziesietnego
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Adres .
Modbus | OPiS

Warto$¢ zadana alarmu 1, z wyborem

gantu d2|eSJ¢tn%g
Orna wartosc za
Par.62 AL1F. = A.

Dolna wartos¢ zadana Alarmu 1,
1305 |jesliPar. 62 AL.LF.=Aband, z
wyborem punktu dziesietnego

Warto$¢ zadana alarmu 2, z
borem punktu dziesietnego
1306 | Gorna wartos¢ zadana Alarmu 2,
jezeli Par. 78 AL.2.F. = A band

1304

Dolna warto$¢ zadana Alarmu 2, jesli

1307 Par.78 AL2F. = Aband, zwyborem
punktu dziesigtnego

ZdaInX reset procesu: wpisujac 1,

ATR144 wykorzystuje do procesu

1400 | Wartosc mierzong przez wejscie
analogowe zamiast _te%o
zapisanego na stowie 1401

Zdalny proces. Liczba .
zapisana w tym stowie bedzie
1401 Wwartoscig procesu, ktorg urzadzenie

wykorzystuje do ustawiania i larméw

(ADC wytaczone)

2001 | Parametr1
2002 | Parametr2
Parametr ...
2223 | Parametr 223

8.2 Master

Odczyt| Wartos¢
Zapis | resetu

o
ana Alarmu 1, jesli| R/W | EEPROM
band

R/W |EEPROM

R/W | EEPROM

R/W | EEPROM

W -

R/W |EEPROM
R/W |EEPROM
R/W |EEPROM
R/W |EEPROM

Urzadzenie pracuje jako master, jesli wartos¢ wybrana w

parametrze 160 mb.ma. jest inny niz disab.
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8.2.a Tryb Master w retransmisji ) .

W tym trybie urzadzenie moze zapisa¢ do dwoch wartosci na
celu (slave) o ID rownym wartoSci ustawionej w parametrze
161 taAD. (,Adres docelowy”). Szybkos¢ transmisji i format
szeregowy nalezy ustawi¢ na parametrach 162 ma.br (,Master
Baud Rate”) i 163 msp.f. (,Master Serial Port Format”).
Zmienne do fonowne%o wystania sg wybierane na
parametrach 164 varl. i 169 var.2: adresy do odczytu/zapisu
zmiennych nalezy ustawi¢ na parametrze 165 vl.ad. (,Adres
zmienngj 1”) dla zmiennej 1 i parametrze 170 v.2.ad. (,Adres
zmiennej 23 dla zmiennej 2. Do ponowne%o przestania
wartosci zadanych Ejarametr 164 varl. lub 169 var.2
ustawione na RW.CSSE. lub RWA.1.S) po zapisaniu na slave,
ATR144 zaczyna odczytywaC wybrane stowo: w ten sposob
kazda zmiana wartosci slave jest rowniez rejestrowana przez
master. Dwa kolejne zagytanla sg opoznione o czas ustawiony
na parametrze 174 tr.de. (,OpoZnienie transmisji”), podczas
gdy odpowiedZ od slave |est oczekiwana przez maks. czas
ustawiony na parametrze 175 re.to. (,Limit czasu odbioru”).
W ponizszej tabeli przedstawiono opcje umozliwiajace
wykonanie operacji master podczas ponownego wysytania.

uAr.louAr? Opis
%f[‘)—i:-PFOCGSU Whpisz warto$¢ procesu
r.U.cSE .. .

; ; Odczytaj i Zapisz
W;ff&%'g;&g%yuzap's warto$¢ zadang polecenia
U.c.ouP. Zgﬁqisz procent V\F/)y's'é:ia

i P& obliczony przez P.I.D.
Zapisz procent Wyjsci (Zakres 0-10000)
rU.AIS. Odczytaj i Zapisz warto$¢
Odczyt./Zapisz Wart. Zad. Alarmu 1 zadang Alarmu 1
U.con5. Zapisz warto$¢ parametru
Zapisz Statg 168 con.!lub 173 con?
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Warto$¢ odczytu/zapisu moze zostac przeskalowana zgodnie
Z proporcjami opisanymi w ponizszej tabeli:

wAr.lubuAr? Min
T

) [N
J-P",D' Wejscie
Zapis Dolnego
Procesu Limitu 1

) LIS
Bgéft‘fiapis Wart Zad.
Wart. Zadana PD%Iﬁ.l%%néa
Polecenia Limitu
U.c.ouP.
Zapis

rocentu

olecenia
Wyjscia
rU.A.I5. AALL

Odczyt/Zapis
Wart.thada%a B?Tl]ri}y
Alarmu 1 Alarmu 1

Warto$¢  wejsciowa

Wprowadzenie limitow wartosci

Maks

ubool
Wejscie
Gornego
Limitu 1

ut5.d
Wart.Zad.
Polecenia
Goérnego
Limitu

10000

Alul.
Gormy
Limit
Alarmu 1

Limity przeskalowanej wartosci

Min Maks
tlulo ululo
LLUE U.L.U.E
Zmienna | Zmienna
Dolnego  Gérnego
Limitux  Limitu x
tLulo vlulo
LLUE U.IL.U.E
Zmienna | Zmienna
Dolnego  Gérnego
Limitux | Limitu x
tilulo ululo
tiud viud
Zmienna | Zmienna
Dolnego  Gérnego
Limitux | Limitu x
tlulo ululo
Liud ulud
Zmienna | Zmienna
Dolnego | Gérnego
Limitux  Limitu x

(zawarta migdzy minimalnym

maksymalnym limitem) jest liniowo przeksztatcana na warto$¢
retransmitowana, ktéra jest zawarta miedzy minimalng a
maksymalng wartoscia wy]s’C|owa]1.
wykonywane, je$li parametry L.L.v1.

te sama wartosc.
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8.2.b Proces zdalny Trybu Master

ADX wigczy¢ te funkcgg, aIer/ wybra¢ r.pro. na parametrze
164 varl.'W tym trybie ATRI44 odczytuje zdalnie warto$¢ i
ustawia jg jako proces. Warto$¢ odczytu moze zosta¢
przeskalowana zgodnie z proporcjami opisanymi w ponizszej
tabeli:

Limity odczytanej wartosci | Limity przeskalowanej wartosci

nA
IFSE. Min Maks Min Maks

o Liud ulu Liod ubol
oo Zmienna Zmienna  Wejscie  Wejscie
Read Dolnego | Gérnego |Dolnego | Gérnego
Process Limitu 1 Limitu 1 Limitu1  Limitu1

8.2.c  Tryb odczytu Master CT 2000.35.014

Aba/ umozliwi¢ te operacje nalezy ustawic En.ct na parametrze
160 mb.ma. Jedli podtaczysz przektadnik N{Jra,dovyy do portu
szeregowego, mozesz odczyta¢ prad RMS pobiérany przez
obcigzenie™i wyswietli¢ go na wyswietlaczu 2 ustawiajac
RMS.CU. na parametrze 123 vi.d.2

8.2.d Tryb odczytu Master CT 2000.35.014 jako

amperometr 5 . B
Aby wigczyC te operacje, En.ctA. nalezy ustawi¢ na
parametrze 160 mb.ma.

Jezeli podtaczysz przektadnik pradowy do portu szeregowego,
mierzony prad RBIS bedzie procesem ATR144: w tym trybie
urzadzenie stanie si¢ amperomierzem.

Instrukcja obstugi - ATR144 - 43



9 Odczyt i konfiguracja przez
NFC

(RD) -
Vi D M Zeskanuj kod QR
aby pobra¢ aplikacje z

Google Play Store®

Kontroler ATR144 jest obstugiwany przez aplikacje MyPixsys:
za pomocg smartfona z systemem ANDROID z goiaczenlem
NFC mozna zaprogramowa¢ urzadzenie bez uzycia
dedykowanego sprzetu. Aplikacja pozwala odczytac, ustawic i
wykona¢ kopie zapasowa wszystkich parametréw zapisanych
w wewnetrznej pamigci urzadzen Pixsys.

Procedura: o .
+  Zidentyfikuj potozenie antenY NFC na smartfonie (zwykle
centralnie,” za t?/Inq. pokré/wa) ub po jednej ze stron w
przypadku metalowej obudowy. Antena ATR144 umieszczona
Jest na przednim panelu, pod klawiszami strzatek UP.

+ _Upewnij sig, ze czujnik NFC telefonu jest wiaczony lub ze
miedzy telefonem a urzadzeniem nie ma zadné/ch .
metalowych materiatéw (np. aluminiowa obudowa lub stojak
magnetyczny)

+ Przydatne jest wigczenie dzwiekow systemowych na
smartfonie, poniewaz dzwiek powiadomiénia potwierdza
rawidtowe wykrycie urzadzenia. .
nterfejs aplikacji F{est wyposazony w cztery zaktadki: SCAN,
DATA, WRITE, EXTRA
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Wybierz pierwszg zaktadke ,SCAN”, aby odczyta¢ dane
zapisane W pamigci wewngtrznej urzadzenia; umie$¢ smartfon
w kontakcie z przednim panelem kontrolera, upewniajac sie,
ze antena telefonu jest zgodna z anteng Kkontrolera. Po
wykryciu urz_gdzem_a aplikacja emituje dzwieki powiadomien i
kontynuuje identyfikacje modelu i odczyt parametrow.

Interfejs graficzny pokazuje postep i przechodzi do drugiej
zaktadki ,DATA”. Mozliwe Jest teraz odsuniecie smartfona o
kontrolera, aby tatwiej wprowadzi¢ wymagane modyfikacje.
Parametry urzadzenia sa podzielone na skladane grupy i sa
wy$wietlane z nazwa, aktualng wartoscig i indeksem
odniesienia do instrukcji. Kliknij wiersz, aby otworzy¢ ekran
ustawien  powigzanego parametru ze szczeg6towym
widokiem dostepnych oFm (w przypadku parametrow
wielokrotnego wyboru) lub minimalnych/maksymalnych/
dziesietnych limitéw (dla parametréw numerycznych), wraz z
opisem tekstowym (zgodnie z czescig n. 15 instrukcji obstugi).
Po wybraniu wybranej wartosci odpowiedni_wiersz zostanie
zaktualizowany | podkreslony w zaktadce ,DATA” (przytrzymaj
linig, aby anulowa¢ modyfikacje).

Aby pobra¢ nowa konfiguracje na urzadzenie, wybierz trzecig
zaktadke ,ZAPIS”, ponownie umies¢ smartfon w kontakcie z
kontrolerem i poczekaj na powiadomienie. ATR144 wyswietli
zgdanie ponowne]go uruchomienia, = niezbedne  do
zaktualizowania konfiguracji o nowe zapisane modyfikacje;
jesli nie uruchomi sie ponownie, ATR 144 bedzie kontynuowat
prace z poprzednig konfiguracja.

Oprécz  klasycznej  operacji  odczytu  parametrow
->modyfikacja ->zapis, MyPixsys posiada dodatkowe funkcije,
do ktorych mozna uzyska¢ “dostep za pomocg zakfadki
LEXTRA”] takie jak zapisywanie parametrow /udostepnij
pobrane wartosci/ przywr6¢ wartosci domysine.
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10 Konfiguracja dostepu
Nacisnij Wyswietlacz Dziatanie
WdySW|etIacz 1 pokazuje PASS,
ENG gdy wyswietlacz 2 pokazuje
1 0000 z
for3sec.  1g7 cyfra migajaca.
A Zmien migajqcykznaki przejdz do Wprowadi
2 \% ;stepnego znaku za pomoca hasto 234,
Wyswietlacz 1 pokazuje
pierwsza grupe parametréw,
3 r])g'waiz?'ldzi ¢ wyswietlacz 2 pokazuje opis.
4 m Przewin grupy parametréw.
Wyswietlacz 1 pokazuje
pierwszy parametr grupy
5 aar e}by ” awyéw?étlacz 2 pokazuje jego ik ilaby
potwierdzic |\ o wyjscz
’ konfiguracj.
6 m Przewin parametry.
Zezwala na modyfikacje
7 Ewa':ryd i parametru (wy$wietlacz 2
potwierazi miga)
Zwieksza lub zmniejsza Wprowadz nowe
8 |
n UIE wizualizowang wartos¢. ane
e Potwierdza i przechowuje
= nowa wartosc.
Powr6t do wyboru Ponownie
10 [N grup parametrow (patrz [ aby wyjéé
punkt 3). z konfiguracji

46 - ATR144 - Instrukcja obstugi



Karolina


10.1 tadowanie wartosci domysinych
Ta procedura umozliwia przywrdcenie ustawien fabrycznych urzadzenia.

Press Display Do
Wyswietlacz 1 pokazuje PASS,
1 IANC] gdy wyswietlacz 2 pokazuje
przez 3 | 00007z 1szg cyfra migajaca.

sek

2 Mkl ZESimgasasien  vprowsd:naio
naciskajac )
- Urzadzenie faduje domysine

3 aby potwierdz. ustawienia i uruchamia sie ponownie,

10.2  Dziatanie listy parametrow

Kontroler ATR144 taczy wiele funkcji, ktére sprawiaja, ze lista
parametrow konfiguracyjnych jest bardzo dtuga. Aby uczyni¢
go bardziej funkcjonalnym, lista parametréw jest dynamiczna
i" zmienia “sig, gdy uzytkownik wigcza/wytacza funkcje. W
praktyce przy uzyciu “okreslonej funkcji zaJmUchej, dane
wejscie (lub ‘wyjscie) parametry” odnoszace sie ‘do ‘innych
funkcji tego zasobu sg ukryte dla uzytkownika, dzigki czemu
lista parametrow jest bardziej zwiezta. To simplify the
reading/interpretation of the parameters, pressing SET

it is poss! to visualize a brief description of the selected

arameter. i N . . .

a koniec, trzymajac vyms”_ty klawisz FNC, mozna przej$¢ od
wizualizacji mnemonicznej parametru do numerycznej i
odwrotnie. Np. Pierwszy parametr moze by¢ wyswietlany jako
SEnl.  (wizualizacja = mnemoniczna) “lub” jako P.001
(wizualizacja numeryczna).
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1 Tabela Parametrow Konfiguracyjnych
GRUPAA A .l - Wejscie analogowe 1

SEn.! Czujnik All

Konﬁguracla wejscia analogowego / wyboér czujnika All
Ec. Tc-K -260° C..1360° C. (DomysInie)
Ec. S Tc-S -40° C..1760° C

k. P TR -40° C..1760° C

ke, J Tc) -200° C..1200° C

ke, E Tc-T -260° C..400° C

ke E Tc-E -260° C..980° C

ke N TeN -260° C..1280° C

kc. b TcB 100° C..1820° C
PEIOD Pt100 -200° C..600° C
MDD Ni100 -60°C..180° C
Neo Ni120 -60° C..240° C

Nee ! NTC 10K 3435K -40°C..125°C

Nec 2 NTC10K3694K -40°C..150°C

Nec 3 NTC22523976K -40°C..150°C

Pkc PTC1K -50°C..150°C
PESOD Pt500 -200° C..600° C

Pl Pt1000 -200° C..600° C
RSid.t  Zastrzezone

RSid.2  Zastrzezone

a-1 0.1V

-5 0.5V

-0 0.10V

o-2o 0..20 mA

Y-2o 4.20mA

0-60 0..60 mV

Potk. Potencjometr (ustaw wartos$¢ na par. 6)
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df | Punkt Dziesietny 1

Wybierz liczbe wyswietlanych miejsc dziesietnych dla Al
HH Domyslnie

1 miejsce po przecinku

2 miejsca po przecinku

3 miejsca po przecinku

CaCacacs
Cacaca
cac3a

[==]

dEGr. Stopien

%% Stopnie Celsjusza (Domyslnie)
oF Stopnie Fahrenheita

I Stopnie Kelvina

Liod Dolne Wejscie Liniowe All

All dolny limit tylko dla sygnatéw liniowych. Np.: z
wejsciem 4.20 mA ten parametr p_rz?i]mUJe__ warto$¢
zwigzang z 4 mA. Warto$¢ moze by¢ wigksza hiz podana
na nastepnym parametrze. o
Dolna limit zakonczenia, w przypadku transmisji
procesowej w trybie modbus master.

-9999..+30000 [znak’?¥] DomyslInie: 0.

bl Gorne Wejscie Liniowe All

Gorna granica All tylko dla sygnatéw liniowych Np: z
wejsciem 4.20 mA”ten parametr przyjmuje warto$¢
powigzang z 20 mA. Warto$¢ moze 'by¢ nizsza niz
warto$¢ wprowadzona na poprzednim parametrze.
Dolny limit zakonczenia, w przypadku transmisji
procesowej w trybie modbus master.

-9999..+30000 [znak’?#] DomysInie:1000
PuR Warto$¢ Potencjometru All

Wybiera warto$¢ potencjometru podtaczonego do All
1..150 kohm. DomysInie: 10kohm

Instrukcja obstugi - ATR144 - 49



10

.ol.!  Wejscie Liniowe ponad Limitami All |
Jesli AlL jest wejsciem liniowym, umozliwia procesowi
ominiecie limitéw (par. 4i5).
diSAb.  Wylaczone (Domysinie)

ENRb.  Wiaczone

o.cAll  Kalibracja Przesuniecia All .
Kalibracja przesuniecia All. Wartos¢ dodana/odjeta od
wartosci procesowej (np. zwykle korygujaca warto$é
temperatury otoczenia).

-9999.49999  [znak! P &]  (stopnie. wartosci
dziesigtne dla czujnikéw temperatury). Domysinie 0.

LAt Kalibracja wzmocnienia All

Warto$¢ pomnozona przez warto$¢ procesowg w celu
skalibrowania punktu roboczego. N8.: aby poprawi¢
zakres od 0..1000°C pokazuje 0..1010°C, ustaw parametr
na-1.0 -100.0%..+100.0%, DomysInie: 0.0.

Lec.! Latch-On Al

Automatyczne ustawianie limitow dla wejscia liniowego All.

n

diSAb.  Wylaczone. (Domyslinie)
SENMPd - Standard

¥.0.5ka.  Zapisane Wirtualne Zero
v.0.k.oll. Wirtualne Zero przy starcie

cFLi Filtr Konwersji Al1

Filtr ADC: Liczba odczytow czujnika wejscia do obliczenia
Sredniej definiujacej warto$¢ procesu. NB: Kiedy odczyty
wzrastaja, predkos¢ petli sterowania zwalnia.

1..15. (Domyslnie: 10)

50 - ATR144 - Instrukcja obstugi



12 cFrl Czestotliwos$¢ Konwersji All
S Czestotliwo$¢ probkowania przetwornika cyfrowego /
analogowego dla All. Zwiekszenie gdkosu konwerSJl
spowolni stabilnos¢ odczgu przyktad: w przypadku
szybkich znieksztatcen, jal C|sn|en|e zaleca sie

zwiekszy¢ czestotliwosc probkowanla)
HATHI 4.7 Hz (min. predko$¢ konwersji)
BE.d5HI  6.25Hz
B8.33HI 8.33Hz
{0.0H  10.0Hz
{d.SHI  12.5Hz
{B.IHI  16.7 Hz (DomysInie) Idealny do filtrowania
szumoéw 50 / 60 Hz
{9.6HI  19.6 Hz
33.2HI  33.2Hz
39.0H 39.0Hz
SO0.0HI  50.0Hz
BZ.OHI  62.0Hz
{2IH 123 Hz
HPHI 242 Hz
L4""‘HZ 470 Hz (maks. konwersja predkosci)
13 cBl  Biad Niskiego Pradu 1
Jesll All jest wejsciem 4-20 mA, okresla aktualng warto$¢
gonlze] ktorej sygnalizowany Jest b’rqd sondy E-05.

.0 VR (Domyslinie)
3 2
E H ER R
2.6 r': 3.6
2.8 3.8
14+17 Parametry Zastrzezone - Grupa A

Parametry Zastrzezone - Grupa A
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GRUPA B - cfid.{ - Proces Wyjscia i regulacji

1
18 c.ou.!  Wyjscie Polecenial ]
Wybiera wyjscie polecenia zwiazane z proceseml i
wyjsécia zwigzane z alarmami.
c. o2 Polecenie nawyjéciu przekaznikowym Q2.
c. ol Polecenie na wyj. przekaz. Q1. (Domysinie)

c. 55F  Polecenie nawyjsciu cyfrowym.
c. VAL, Polecenie Servo-valve z otwartg petla.

ATR144-ABC | Polecenie AL.1 AL.2
c. od Q2 Q1 DO1
c. ol Q1 Q2 DO1
c. 55° DO1 Q1 Q2
c. VAL, Q1(otwarty) Q2(zamkn.) DO1 -
ATR144-ABC-T | Polecenie AL.1

c. ol Q1 DO1

c. 55F DO1 Q1

c. VAL Q1 (otwarty) DO1(zamk.) -

19 Ackld Typ dziatania 1
Typ dziatania do kontroli procesu 1.
HERE Grzanie (N.A.) (DomyslInie)

cool Chtodzenie (N.C.)
20 cH4! Histereza Polecenja 1
Ustawia warto$¢ histerezy uzywang do sterowania
procesem podczas dziatania ON/OFF
-9999.49999  [znak! P #]  (stopnie. wartosci
dziesietne dla czujnikéw temperatury). Domysinie 0.2.

21 LLS! Warto$¢ Zadana Dolnego Limitu 1
Warto$¢ zadana dolnego limitu do wyboru dla wart. zad.polec. 1.
-9999..+30000 [znakl p- 87] (stopnie. wartosci

dziesietne dla czujnikéw temperatury). Domysinie 0.
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22

28]

24

ey Warto$¢ Zadana Gornego Limitu 1

Warto$¢ zadana dolnego limitu do wyboru dla wartosci

zadanej polecenia 1. -9999.. +30000 [znakl p. 87]

(stopnie.  wartosci  dziesietne  dla  czujnikow

temperatury). Domysinie 1750.

c.rE! Reset Polecenia 1

Rodzaj resetowania dla styku polecenia 1 (zawsze

automatycznie w dziataniu P.1.D.)

A. FES. Automatyczny Reset (Domyslinie)

M. RES. Reset Reczny (za pomoca klawiatury lub
wejscia cyfrowego).

M PES.S. Zapisany Reset Reczny (utrzymuje status
przekaznika réwniez po ewen.awarii zasilania).

R. RES.L. Autom. reset z aktywacja czasowa. Polecenie
pozostaje aktywne przez czas ustawiony na
parametrze c.de.l., nawet jesli brakuje
warunkoéw, ktére go generuja. Aby moc
ponownie dziata¢, warunki aktywacji
polecenia musza zniknag.

cSEd Bfad Stanu Polecenia 1

Stan styku dla wyjscia polecenia 1 w przypadku bledu._
Jesli wyjscie polecenia 1 (Par. 18 c.oulg to przekaznik
lub zawor:

oPEN Styk lub zawor otwarty. Domysinie

cloSE  Styk lub zawdr zamkniety.

Jesli wyjsciem polecenia jest wyjscie cyfrowe (SSR):
ofF Wyjscie cyfrowe OFF. DomysInie

ol Wyijscie cyfrowe ON.

25 cid! Dioda Polecenia 1
Definiuje stan diody C1 odpowiadajgcy odpowiedniemu

wyjsciu. Jesli wybrano polecenie zaworu, ten parametr
nie jest obstugiwany.

o.c. ON przy otwartym styku lub wytaczonym SSR.
c.c. ON przy zamknigtym styku lub wiacz. SSR.
(Domyslnie)
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26

27

28

29

30

c.dE! Opd@znienie Polecenia 1

Opo6znienie polecenia 1 (tylko w trybie ON / OFF).
-60:00..60:00 mm:ss. DomysInie: 00:00.

Ujemne: op6znienie przy wytgczaniu wyjscia.
Dodatnie: opdznienie przy wiaczaniu wyjscia.

cSP! Ochrona Warto$ci Zadanej Polecenial

CKontroluje dostep do warto$ci zadanej polecenia 1
EE Modyfikacja dozwolona (Domysinie)

Lack Chroniony

HdE Chroniony i nie jest wy$wietlany

uAEd Czas Zaworu 1

V Czas zaworu zwigzany z poleceniem 1 (zadeklarowany
przez producenta zaworu)

1...300 sekund. DomysInie: 60.

R.NA.I Automatyczny / Reczny 1
Umozliwia autom./reczny wybér dla polecenia 1

diSAb.  Wylgczone (Domyslnie)
MRb.  Wigczone
M.Sko.  Wiaczone z pamiecia

in 5, Stan poczatkowy
Wybierz stan kontrolera podczas jego wigczania. Dziata
to'tylko w wersji ATR144-ABC-T lub po wigczeniu

Start/Stop z wejscia lub klawisza SET. [ ]
SERRE  Start (Domysinie)
SkaP Stop

SkoRE.  Zapisane. Stan Start/Stop przed wytaczeniem.
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31 G5SuAS  Saturacja Zaworu Droznego
Wybierz stan zaworu, gdy procent wyjsciowy wynosi
100%
PERc. Przekaznik otwarcia zaworu jest aktywowany
na czas réwny 5% czasu zaworu (domyslnie)
Fi*Ed  Przekaznik otwarcia zaworu jest zawsze aktywny

32:35 Parametry Zastrzezone - Grupa B
Parametry zastrzezone - Grupa B

GRUPA C- rELI - AutostrojenieiPID 1
36 tun.d Strojenie 1
W blera tw) autostrojenia dla polecenia 1. .
ytaczone.” Jesli zakres proporcjonalnosci i
parametry czasu catkowania majg by¢ ustawione
na zero, t regulacja jest typu ON/OFF..
(Domyslnie)
Auta Automatyczny (automatyczne obliczanie
arametrow P.LD.) .
MAN. eczne (uruchamianie za pomoca klawiatury lub
wejscia cyfrowego)
olcE Jednorazowo (obliczenie parametréw P.I.D. tylko
przy pierwszym starcie)
SYNcH.  Zsynchroniz. (Autostr. zarzadzane przez port szeregowy)

37 &d Strojenie Odchylenia Wartos$ci Zadanej 1
Wyblera odchylenie od wart. zad. polecenia 1 jako prég
uzywany przez autostroj. do obliczania param. P.I.D.
0-10000 [znak' - #] (stopnie. warto$ci dziesietne dla
czujnikéw temp.). Domyslinie: 30.0.

38 FPb. |  ZakresProporcjonalnosci 1
Zakres Proporcjonalnosci lub regulacja P.I1.D. procesu 1
(bezwtadnos¢ procesu).
0 ON / OFF jedli t.i. rowne 0 (Domysinie)
1..10000 [znak' 7 #] (stopnie.wart. dzies. dla czujnikow
temperatury).
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39

ok Czas Catkowania 1 |
s, catkowania dla regulacji P.LD. procesu (czas trwania

Cza:
bezwtadnosci procesu).

40

a4

42

43

44

0.0...2000.0 sek. (0.0 = catkowanie wytaczone), Domysinie 0.0

dE. | Czas R6zniczkowania 1

Czas rdzniczkowania dla regulacji P.I.D. procesu (Zwykle
Y4 czasu catkowania).

0.0...1000.0 sek. (0.0 = rézniczkowanie wyt.), Domyslnie 0

db. | Strefa Nieczutosci 1

Strefa Nieczutosci procesu 1 P.1.D.

0..10000 [znak' P ¥] (stopnie.wart. dzies. dla czujnikéw
temperatury) (Domyslnie: 0)

Pb.c.l  Zakres Proporcjonalnosci Wysrodkowany 1

Okresla, czy zakres proporcjonalnosci musi  by¢

wysrodkowany, czy nie na wartosci zadanej. W podwolnej

pestll dziatanie (grzanie/chtodzenie), zawsze WYlaczone
Wytaczone. Zakres ponizej (grzanie) Tub powyzej
(chtodzenie)(DomysInie)

ENRb. Wysrodkowany Zakres

o.05.0  Off Over Setpoint 1

W P.I.D. umozliwia wytaczenie wyjs. polec., gdy okreslony
prog zostanie przekroczony (warto$¢ zadana + Par.44)
diSAb.  Wylaczone (Domysinie)

ENRb.  Wiaczone

od.t.!  Off Prég Odchylenia 1

S Wybiera odchylenie od wartosci zadanej polecenia, aby
obliczy¢ prog interwencji dla funkcji “Off Over Setpoint 1".
-9999.49999  [znak’ P ®]  (stopnie.wart. dzies. dla
czujnikéw temperatury) (Domyslnie: 0)
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45 ck | CzasCyklu1 |

Czas cyklu dla regulacji P.I.D. procesu 1 (dla P.I.D. na
przetaczniku zdalnego sterowania 15 s; dla PID na SSR
2s). Dla zaworu patrz parametr 28 va.tl

1-300 sekund (Domysinie:15 sek.)

46 cofl Cooling Fluid 1
Rodzaj czynnika mrozacego dla grzania/chtodzenia P.1.D.
dla procesu. Wiacz wyjscie chtodz. na parametrze AL.1 lub AL.2.
AR Powietrze (Domyslnie)
ol Olej
WREER  Woda

47 Pbf!  Mnoznik Zakresu Proporcjonalnosci 1
Proporcjonalny mnoznik zakresu dla grzania/chtodzenia P.I.D. dla

procesu 1. Zakres proporcjonalnosci dla dziatania chtodzacego
jest podawany przez parametr P.B. 1 pomnozony dla tej wartosci

1.00..5.00. DomyslInie: 1.00

48 o.d.b.! Overlap/ Strefa Nieczutosci 1
Kombinacja strefy nieczutosci dla grzania / chtodzenia
P.L.D. (podwdjne dziatanie) dla procesu 1.

-20.0%...50.0%

Ujemne: Strefa nieczutosci.

Dodatnie: overlap. Domyslnie: 0.0%

49 cct!  CzasCykluChtodzenia 1
Czas cyklu dla” wyjscia chtodzenia w trybie P.ID.
grzania/chtodzenia dla procesu.
1-300 sekund (DomyslInie: 10 sek.)

50 LLPI Procent Wyjscia Dolnego Limitu 1
Wybiera min. warto$c dla procentu wyjscia polecenia.
0%...100%, Domyslnie: 0%.

51 uLPd Procent Wyjscia Goérnego Limitu 1
SWybiera maks. warto$¢ dla procentu wyjscia polecenia.
0%...100%, DomyslInie: 100%.
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54

NoE!  Maks. Luka Strojlenia 1

Ustawia maks. dozwolonaluke miedzy procesem a
wartoscig zadang zanim autom. strojenie przeliczy par.
PID procesu. 0-10000 [znak'# ] (stopnie.wart. dzies.
dla czujnikéw temperatury). Domysinie: 2.0

53 NnFPl Minimalny Zakres Proporcjonalnosci 1

Wybiera min. warto$¢ zakresu proporcjonalnosci 1 do
wyboru przez automatyczne strojenie dla regulacji P.I.D.
procesu. 0-10000 [znak’ » ] ( stopnie.wart. dzies. dla
czujnikéw temperatury). Domyslinie: 3.0

nA.A.I Maksymalny Zakres Proporcjonalnosci 1
Wybiera maks. warto$¢ zakresu proporcjonalnosci 1 do
wyboru przez automatyczne strojenie dla regulacji P.I.D.
procesu.

0-10000 [znak’ » #] (stopnie.wart. dzies. dla czujnikéw

temperatury). Domysinie: 80.0

55

56

Nl Minimalny Czas Catkowania 1 .
Wybiera min. warto$¢ czasu catkowania 1 wybierang
przez automatyczne strojenie dla regulacji P.ID.
procesu. 0.0...1000.0 sekund. DomysInie: 30.0 sec.

o.cl. ! Poziom Kontroli Przekroczenia 1 .
Funkcja kontroli przekroczenia zapobiega wystapieniu
tego zdarzenia podczas uruchamiania lub po zmianie
wartosci zadanej. Ustawienie zbyt matej wartosci moze
spowodowaé, ze przekroczenie nie zostanie w petni
pochfoniete, a wyzsze wartosci moga wydtuzy¢ czas
potrzebny do osiagnigcia wartosci zadanej.

. di5Rb. LEV. o LEV. 8
LEV. ! LEV. 5 (Def) LEV. 9
LEV. 2 LEV. B LEV. D
LEV. 3 LEV. 1

57+61 Pairametry Zastrzezone - Grupa C

Parametry zastrzezone - Grupa C.
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GRUPAD- AL | -Alarm1
62

L.LF.  Funkcja Alarmu 1 ; . .
Pomocniczy do dystrybucji zadan wyjscia polecenia.
Cyklicznie ~ zastepuje w%/sme olecenia na czas
ustawiony na parametrze 70 A.1DE.. Jesli A1DE. = 0 jest
aktywowane réwnolegle z wyjsciem polecenia. Nie
dziata w przypadku sterowania“zaworem i mozna go
jedynie aktywowac na alarmie, jesli A.1.DE. jest inny niz

diSAb.  Wylaczone (Domyslinie)
Ab.uP.R. Bezwzgledna Gorna Aktywacja. Alarm
bezwzgledny odnosi si¢ do procesu, aktywny

owyze .
ezwzg{edna Dolna Aktywacja. Alarm
bezwzgledny odnosi sie do procesu, aktywny
ponizej o .
bRNd Alarm pasma (warto$¢ zadana polecenia +
warto$¢ zadana alarmu) »
R.bRN Asymetryczny alarm Jaasma (warto$¢ zadana
polecenia +warto$¢ zadana alarmu 1 H i warto$¢
zadana polecenia - warto$¢ zadana alarmu 1 L).
uP.dEV.  Alarm Gérnego Odchylenia
Lo.dEV.  Alarm Dolnego Odchylenia .
Ab.c.u.R. Bezwzgledna Gorna Aktywacija Polecenia. Alarm
bezwzgledny odnosi sie’do wartosci zadanej
Bolecenia, aktywny powyzej | .
ezwzgledna Dolna Aktywacja Polecenia. Alarm
bezwzgledny odnosi sie do wartosci zadanej
polecenia, aktywny ponizej
Tull Alarm statusu (aktywny w RUN/START)
cool Pomocniczy zimny sitownik (Czynno$¢
chtodzenia w podwojnej petli) .
c.Auk Pomocniczy do dystrybucji zadan na wyjsciu
polecenia. Cyklicznie zastepuje wyjscie
polecenia na czas ustawiony na parametrze
Al.de.JesliAl.de. = 0, jest aktywowany
réwnolegle do wyjscia polecenia. Nie dziata w
Brzypadku sterowania zaworem. .
tad sondy. Alarm aktywny w przypadku awarii

Ab.Lo.A.

Ab.c.L.A.

PRb.ER.
czujnika
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L.b.R. Alarm przerwania petli (patrz arag raf 7.8)
EMR. Dotyczy timera 1 (patrz par. 186 f:r .0
EMR.2 Dotyczy timera 2 patrz par. 189 Er.2)
tMR.1.2  Dotyczy obu tim .
do. | Wejsae Cyfrowe 1 Aktywne, gdy wejécie

rowe 1 jest akt
da. 2 ejsue Cyfrowe Aktywne gdy wejécie
cyfrowe 2 jest aktywne.
REM. Zdalne. Alarm jest aktywowany stowem 1220
P.aux Auxiliary 1 for'cycle (programmer vers. only)

63 15.0.  Wyjscie Stanu Alarmu 1

A

Styk wyjscia alarmu 1 i typ interwencji.

N.a. Sk, (N.O. Start) Zwykle otwarty, aktywny przy

starcie (Domyslnie)

N.c. Sk, (N.C. Start) Zwykle zamk., aktywny przy starcie

M.a. EH. (N.O. Prég) Zwykle otwarty, aktywny przy

osiggnieciu alarmm??

N.c. tH. (N.C. Prog) Normalnie zamknigty, aktywny
po osiggnieciu alarmu??-¥

N.o.kH.Y. (N.O.  Zmiana Progu) Wy}a,czon}/ po zmianie
wartoéci zadanej sterowania’®?-®

M.c.kH.V. (N.C. Zmiana Progu) wylaczona po zmianie

wartosci zadanej sterowania’?¥’

64 A.IH4. Histereza Alarmu 1

Histereza alarmu 1

-9999.4+9999 [znak’ » ¥] (stopnie.wart. dzies. dla
czujnikéw temperatury). Domysinie 0.5.

65 LILL. Dolny Limit Alarmu 1
Dolny limit wybieralny dla wartosci zadanej alarmu 1.
-9999.4+30000 [znak’ » ¥] (stopnie.wart. dzies. dla
czujnikéw temperatury). Domysinie 0.
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66 Alul.  GornyLimit Alarmul

Gorny limit wy%ieralny dla wartosci zadanej alarmu 1.

1-9999..+30000 [znak' » #] (stopnie.wart. dzies. dla

czujnikbw temperatury). Domyslnie 1750.

67 A.IrE Reset Alarmu 1

Typ kasowania styku Alarmu 1 (zawsze autom. jesli AL.(F.

=c. AuH).

R. FES. Automatyczny Reset (Domysinie)ill

M. FES.  MReset reczny (reset reczny za pomoca
klawisza SET lub wejscia cyfrowego)

M.PES.S. Zapisany reset reczny (utrzymuje status
wy{écia réwniez po awarii zasilania)

R. RES.L. Automatyczny reset z aktywacjg czasowa.
Alarm pozostaje aktywny przez czas ustawiony
na param. Al.de., nawet jesli brakuje
warunké_wgq g?enerUchyc_h. Aby méc
ponownie dziata¢, warunki alarmowe musza
znikng(i

68 AISE Btad Stanu Alarmu 1

Stan wyjscia alarmu 1 w przypadku btedu.

Jesli wyjscie alarmowe jest przekaznikiem:

oPEN Styk lub zawor otwarty. Domysinie

clo3E  Styklub zawdér zamkniety.

Jesli wyjscie alarmowe jest cyfrowe (SSR): ofF

Wyijscie cyfrowe OFF. Domyslinie ol

Wyjscie cyfrowe ON.

69 Alid. Dioda Alarmu 1

Okresla status led A1 w zgodnosci z odpowiednim wyjsciem

o.c. ON przy otwartym styku lub wytgczonym DO.
c.c. ON przy zamknigtym styku lub wigczonym DO.
(Domyslnie)
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70 A.dE.  Opodznienie Alarmu 1
Opo6znienie Alarmu 1.
-60:00..60:00 mm:ss (hh:mm jesli AL.1.F. = c.Aud).
Domyélnie: 00:00.
Wart. ujemna: op6znienie przy wyjsciu ze stanu alarmu
Wart. dodat.: op6znienie przy wyzwalaniu stanu alarmu.

71 AISF Ochrona Wartosci Zadanej Alarmu 1
Kontroluje dostep do wartosci zadanej alarmu 1
FREE Do edycji przez uzytkownika (Domysinie)
Lack Chroniony
HdE Chroniony i ukryty

72 Allb, Etykieta Alarmu 1

Wybiera komunikat wyswietlany w przypadku

interwencji alarmu 1.

d5Ab.  Wylaczone. Domyslinie 0.

th. 0! Komunikat 1 (patrz tabela w punkcie 72.7) ..

Lth. {6 Komunikat 16 (patrz tabela w punkcie 72.7?

uSEF.L. Komunikat niestandardowy (modyfikowalny
przez uzytkownika poprzez aplikacje lub przez
modbus)

73+77 Parametry zastrzezone - grupa D
Parametry Zastrzezone - Grupa D.

GRUPAE- AL & -Alarm 2

78 ALZF.  FunkcjaAlarmu 2. . .
Pomocniczy do dystrybucji zadar wyjscia polecenia.
Cyklicznie ~ zastepuje” wyjscie polecenia na czas
ustawiony na parametrze 86 A.12.DE.. Jesli A2DE. = 0
jest aktywowane réwnolegle z wyjsciem polecenia. Nie
dziata w przypadku sterowania zaworem i mozna go
jedynie aktywowac na alarmie, jesli A.2.DE. jest inny niz

0.

diSRb.  Wylgczony (Domysinie) .

Ab.uP.R. Bezwzgledna Gorna Aktywacja. Alarm
bezwzg.odnosi si¢ do procesu, aktyw.powyzej

Ah.lo.A. Bezwzgledna Dolna Aktywacja. Alarm

bezwzgledny odnosi sie do
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procesu, aktywny ponizej

bR Alarm pasma (warto$¢ zadana polecenia +
warto$¢ zadana alarmu)

R.bAN Asymetryczny alarm pasma (warto$¢ zadana
polecenia +warto$¢ zadana alarmu 2 H i
warto$¢ zadana polecenia - warto$¢ zadana
alarmu 2 L).

uP.dEV.  Alarm Goérnego Odchylenia

Lo.dEV.  Alarm Dolnego Odchylenia .

Ab.c.uR. Bezwz%Iedna Gorna Aktywacija Polecenia.
Alarm bezwzgledny odnosi sie do wartosci
zadanej polecenia, aktywny powyzej

Ab.c.L.A. Bezwz%Jlgdna Dolna Al%ltv)\/lw)_écﬁav%leéenia. .
Alarm bezwzgledny odnosi sie do wartosci
zadanej polecenia, aktywny ponizej

Tull Alarm statusu (aktywny w RUN/START)

cool Pomocniczy zimny sitownik (Czynno$¢
chtodzenia w podwajnej petli)

c.Auk Pomocniczy do dystrybucji zadar na wyjsciu

polecenia. Cyklicznie zastépuje wyjscie

polecenia na czas ustawiony na parametrze

A2.de. JedliA2.de. =0, jest aktywowany

rownolegle do wyjscia polecenia. Nie dziata w

Brzypadku sterowania zaworem.

tad sondy. Alarm aktywny w przypadku
awarii czujnika.

R Alarm Przerwania Petli (patrz punkt 7.8)

{ Dotyczy timera 1 (patrz par. 186 . )

.2 Dotyczy timera 2 (patrz par. 189 tfir.c)

{.2 Dotyczy obu timeréw L

.t Wejscie Cyfrowe 1. Aktywny, gdy wejscie

\c,%//fr_c)we 1jest akté/wne. o

o ejScie Cyfrowe 2. Aktywny, gdy wejscie

cyfrowe 2 jest aktywne.

M. Zdalne. Alarm jest aktywowany stowem 1221

P.Ruk Pomocniczy 2 dla cyklu (tylko wersja
programatora)
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79 AZ5o.  Wyjscie Stanu Alarmu 2
Styk wyjscia alarmu 2 i typ interwencji.
Moo, Sk (N.O. Start) Zwykle otwarty, aktywny przy
starcie (DomysInie)
N.c. Sk, (N.C. Start) Zwykle zamk., aktywny przy starcie
N.o. EH. (N.O.Prég) Normalnie otwarty, aktywny przy
osiggnieciu alarmu 2p.s7

N.c. EH. (N.C. Prég) Normalnie zamkniety, aktywny
po osiagnieciu alarmu??-&

M.o.EH.V. (N.O. Zmiana Progu) wytaczony po zmianie
wartosci zadanej sterowania’?%’

N.c.EH.V. (N.C. Zmiana Progu) wylaczony po zmianie
wartosci zadanej sterowania’? &

80 AZHY.  Histereza Alarmu 2
Histereza alarmu 2
-9999.49999  [znak! P ¥]  (stopnie. wartosci
dziesigtne dla czujnikéw temperatury). Domyslnie 0.5.

81 AL Dolny Limit Alarmu 2
Dolny limit wybieralny dla wartosci zadanej alarmu 2.
-9999.430000 [znak’ ”#] (stopnie dla czujnikow
temperatury). Domyslnie 0.

82 Acul.  GornyLimit Alarmu 2
Gorny limit wybieralny dla warto$ci zadanej alarmu 2.
-9999.4+30000 [znak’ ”#] (stopnie dla czujnikéw temp.).
Domyslnie 1750.

83 AfrE.  ResetAlarmu2
Typ resetu styku alarmu 2 (zawsze automatyczny, jesli
RLEF. = c. AuH)
A. RES. Automatyczny Reset (Domysinie)
M. RES. Resetreczny (resetreczny za pof@ca
klawisza SET lub wejscia cyfrowego)
M.FES.S. Zapisany reset reczny (utrzymuje status
wyjécia rowniez po awarii zasilania)
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84

85

86

87

R. RES.E. Automatyczny reset z aktywacjg czasowa,
Alarm pozostaje aktywny przez czas ustawiony
na parametrze A.2.de., nawet jesli brakuje
warunko_wgq generwqcyc_h. by moc
ponownie dziata¢, warunki alarmowe musza
znikna¢.

A25E. Biad Stanu Alarmu 2

Stan wyjscia alarmu 2 w przypadku btedu.
Jesli wyjscie alarmowe jest przekaznikowe
oPEN Styk lub zawor otwarty. Domysinie
cloSE  Styk lub zawdr zamkniety.

Jesli wyjscie alarmowe jest cyfrowe (SSR):
ofF Wyjscie cyfrowe OFF.

ol Wyjscie cyfrowe ON.

AcLld. Alarm2 Led

Okresla status led A2 w zgodnosci z odpowiednim

wyjsciem.

o.c. ON przy otwartym styku lub wytgczonym DO.

c.c. ON przy zamknigtym styku lub wigcz. DO.
(Domyslnie)

AZdE.  Opodznienie Alarmu 2

Opo6znienie alarmu 2.

-60:00..60:00 mm:ss (hh:mm jedli AL2.F. = c.Aud).
Domyslnie: 0.

Warto$¢ ujemna: op6znienie przy wyjsciu ze stanu alarmu.
Warto$¢ dodatnia: op6znienie przy wejéciu w stan alarmu.

RZ5.F. Ochrona Wartosci Zadanej Alarmu 2
Umozliwia lub nie zmiang wartosci zadanej alarmu 2
FREE Do edycji przez uzytkownika (DomysInie)
Lock Chroniony

HdE Chroniony i nie wizualizowany
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88 Acih.

Etykieta alarmu 2

Wybiera komunikat do wizualizacji w przypadku
wystapienia alarmu 2

diSAb.  Wytaczone. Domyslinie 0.
th. Ot  Komunikat 1 (patrz tabela w punkcie 72.7)
Lh. iE Komunikat 16 (patrz tabela w punkcie 7247?
uSER.L.  Komunikat niestandardowy (modyfikowalny
przez uzytkownika poprzez aplikacje lub przez
modbus)
89+93 Parametry zastrzezone - grupa E
Parametry zastrzezone - GrupaE.
GRUPAF- d... | -Wejscie cyfrowe 1
94 d...F.  Funkcjawejscia cyfrowego 1

Dziatanie wejscia cyfrowego 1.

di5Ak.

ok B
2ESh.
35N
HESM
Sk./SE

Ruhl

Exb. AL

Hold
EulE

RIAN

AuMA.c.

Wytaczone (Domyslinie)

Przetacznik 2 Warto$ci Zadanych

Przetgcznik 2 Warto$ci Zadanych Impulsowy
Przetacznik 3 Wartosci Zadanych Impulsowy
Przetacznik 4 Wartosci Zadanych Impulsowy
Start / Stop. Status kontrolera po wigczeniu
zalezy od parametru 30 «n1.5.

Run. Gdy kontroler jest w trybie STOP, alarmy
pozostajg aktywne. .

Alarm zewnetrzny. Kontroler wchodzi w tr?/b
STOP i alarmy zostang wylaczone. Kontroler
nie powraca automatycznie do trybu START:
dla tej operacji wymagana jest interwencja
uzytkownika.

Konwersja Blokady (zatrzymuje wszystkie
konwersje i wyswietla wartosci)

Wiacza / wytacza strojenie, jesli parametr 36
tunl. jest ustawiony na manu.

Impuls automatyczny / reczny (jesli jest

wigczony na parametrze 29 AMA.1)

Styk automatyczny / reczny (jesli jest wiaczony na
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]igaram_etrze_29 ANAT) o

yp Dziatania. Regulacja chtodzenia. jesli D.I. jest

aktywne, w przeciwnym razie regulacja grzania.

A.. 0  Wejscie analogowe 0. Ustaw Al na zero .

M. PES. Resetreczny. Resetuje wyijscia, jesli wybrany jako
resetreczny. | . .

E.L.Rut Uruchomienie timera 1. Timer 1 dziata, gdy D.I.
jest aktywne

t.{. 5.E. Koniec Startu Timera 1. D.l. uruchamia i
zatrzymuje timer 1(impulsowy)

£.{.5ER.  Start Timera 1. D.l. uruchamia timer 1(impuls.)

E.{.ENd  Koniec Timera 1. D.l. zatrzymuje timer 1(impuls.)

E.2.Rult Timer 2 uruchomiony. Timer 2 liczy z D.I.

aktywowanym o
t.2. 5.E. Koniec Starfu Timera 2. D.I. uruchamia i
zatrzymuje timer 2(impulsowy)
£.2.5ER. Start Timera 2. D.l. uruchamia timer 2(impuls.)
E.2.ENd  Koniec Timera 2. D.l. zatrzymuje timer 2(impuls.)
Lo.cFL.  Blokuje konfiguracje i wartosci zadane.
uP.JEY  Symuluje dziatanie klawisza UP.
dalli.l.  Symuluje dziatanie klawisza DOWN.
Fhc. Y. Symuluje dziatanie klawisza[dl[¢ .
SEE. K. Symuluje dziatanie klawiszagjg) ( bez
wprowadzania hasta).

Ack.kY.

95 d..ic.  Styk Wejscia Cyfrowego 1
Definiuje styk spoczynkowy wejscia cyfrowego 1.
N.oPEN  Zwykle otwarty (Domyslnie)
MN.cloS.  Zwykle zamkniety

96+100 Parametry zastrzezone - Grupa F
Parametry zastrzezone - Grupa F.
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GRUPAG- d... 2 -WejScie cyfrowe 2
101 d..2F.  Funkcjawejscia cyfrowego 2

Dziatanie wejscia cyfrowego 2.

diSAh.  Wytaczone (Domyslinie)

k. SW.  Przelacznik 2 Wartosci Zadanych

2k.SW.. Przelacznik 2 Wartosci Zadanych Impulsowy

3E.SW... Przetacznik 3 Wartosci Zadanych Impulsowy

YE.SW..  Przetacznik 2 Wartosci Zadanych Impulsowy

Sk./5k. Start / Stop. Status kontrolera po wigczeniu
zalezy od parametru 30 n 5.

Ruh Run. Gdy kontroler jest w trybie STOP, alarmy
pozostajg aktywne.

Exk.RL. Alarm zewnetrzny. Kontroler wchodzi w tryb
STOP i alarmy zostang wytaczone. Kontroler nie
powraca automatycznie do trybu START: dla tej
operacji ~ wymagana  jest  interwencja
uzytkownika.

Hold Konwersja Blokady (zatrzymuje wszystkie
konwersje i wyswietla wartosci)

EulE Wiacza '/ wytacza strojenie, jesli parametr 36
tunl. jest ustawiony na manu.

Au.MA... Impuls automatyczny / reczny (jesli jest
wlqlt(:zony na parametrze 29 A.11A. 1)

Au.MA.c. Styk automatyczny / reczny (jesli jest wiaczony

na parametrze 29 A.MA. 1)

Act.k4.  Typ Dziatania. Regulacja chtodzenia jesli D.I. jest
aktywne, w przeciwnym razie reg. grzania.

R... 0  Wejscie analogowe 0. Ustaw Al na zero

M. FES. Resetreczny. Resetuje wyijscia, jesli wybrany
ijlko reset reczny. . .

E.{.RulN Uruchomienie timera 1. Timer 1 liczy przy

akty_wngm D._ .

E.{. 5.E. Koniec Startu Timera 1. D.l. uruchamia i

zatrzymuje timer 1(impulsowy)

{.StR. Start Timera 1. D.I. uruchamia timer 1(impuls.)

{.ENd  Koniec Timera 1. D.l. zatrzymuje timer 1(impuls.)

2Rl Timer 2 uruchomiony. Timer 2 liczy z D.I.
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aktywowanym L
£.2. 5.E. Koniec Starfu Timera 2. D.I. uruchamia i

zatrzymuije timer 2(impulsowy)

£.C.5ER. Start Timera 2. D.l. uruchamia timer 2(impulsowy)

E.2.ENd  Koniec Timera 2. D.l. zatrzymuje timer 2(impulsowy)

Lo.cFG.  Blokuje konfiguracje i warto$ci zadane

P KEY  Symuluje dziatanie klawisza UP.

dolii . Symuluje dziatanie klawisza DOWN.

Ne. ¥, Symuluje dziatanie klawisza I1Td.

SEL. ¥, SSymuluje dziatanie klawiszaHi (bez

wprowadzania hasta).

102 d..2c.  Styk Wejscia Cyfrowego 2
Definiuje styk spoczynkowy wejscia cyfrowego 2.
N.oPEN  Zwykle otwarty (DomysInie)
MN.cloS.  Zwykle zamkniety

103+107 Parametry zastrzezone - Grupa G
Parametry zastrzezone - Grupa G.

GRUPAH - 5FES - Soft-starti minicykl 108
dESE.  OpOzniony start
Aby ustawi¢ poczatkowy czas oczekiwania na opézniony
start ustawiania lub cyklu, nawet w przypadku awarii
zasilania. Uptywajacy czas jest zapisywany co 10 minut.
E oczatkowy czas oczekiwania wylaczony:
kontroler uruchamia sie natychmiast
(Domxélnie) . .
O0:0i-24:00 HHIM Poczatkowy czas oczekiwania
wigczony.

109 Pr.cH Cykl wstepnie zaprogramowany
Wiacza funkcje specjalne.

dSAb.  Wylaczone (Domysinie) . L
ENRB. Wigczone (wszystkie zdalne funkcje wartosci

zadanych sa zablokowane)

Instrukcja obstugi - ATR144 - 69



110

m

112

s

114

115

S5EY. STyp Soft-Startu
Wiacza i wyblera typ Soft-Startu
DI AB Wygczone (Domyslnie)
D. ient
PERC Procent (tylko z zaprogramowanym cyklem
wytgczonym)

S50r. Gradient Soft-Start-u

Wzrastajacy / opadajacy gradient dla soft-startu i
zaprogramowanego

cyklu.

0..20000 Cyfra/godzina (stopnie.wartosci
dziesiet./godzina jesli temperatura) (DomysInie: 100.0)
SSPE. Procent Soft-Start-u

Procent wyjscia podczas funkcji Soft-Start-u.

0..100%. (DomysInie: 50%)

S5.EH. Prdg Soft-Start-u

Prég, ponizej ktorego funkcja procentu soft-startu

jest aktywowana, przy starcie.

-9999..30000 [znak’ P ¥ (stopnie.

wartosci dziesietne dla czujnikéw temperatury)

(Domyslnie: 1000)

S5k Czas Soft-Start-u

Maks. Czas trwania soft-startu: J:esll procesy nle osiaggna

progu wybranego na par. SS. tH. w wybrany

czasie, kontroler zacznie regulowac zgodme z wartosaa,

zadanq

oo.oo Wy%aczony

o0:01-24.00 hh:mm (DomysInie: 00:15)
TRE . Czas Utrzymania

Czas utrzymania dla wstepnie zaprogramowanego

cyklu.

00:00-24:00 hh.mm (DomysInie: 00:00)
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116 FAGr. Spadajacy Gradient
Spadajacy gradient dla wstepnie zaprogramowanego cyklu.
i Wytaczony (Domysinie)
{..10000 Znak/godz.” P ¥  (stopnie.wartosci
dziesigt./godzina jesli temperatura).

117+121 Parametry Zastrzezone - Grupa H
Parametry zastrzezone - Grupa H

GRUPAI- d5F. - WP/SWIetlaCZ i interfejs
122 uFlE Filtr Wizualizacji

diSAL.  Wylaczony

PECHF Filtr Pitchfork(DomyslInie)

Fi.ofd.  Pierwsze Polecenie

Fi.of.P. Pierwsze Polecenie z Pitchfork

2 SR.M. Srednia Probek 2

...Srednia Probek n

{0.5R.M. Srednia Probek 10

123 u.dd  Wyswietlacz Wizualizacji 2
Wybiera wizualizacje na wyswietlaczu 2.
c.{.5P)  Warto$¢ zadana polecenia 1 (Domyslnie)
ou.PE.{ Procent wyjscia polecenia 1
M5.cu. Prad RMS (jesli funkcja master CT
2000.35.014 jest wkaczona).

124 tlod.  Wyswietlacz Limitu Czasu
Okresla limit czasu wyswietlania
diSAb.  Wylaczony. WysSwietlacz zawsze ON (Domyslinie)
55 15 sekund

M 1 minuta
SN 5 minuta
oo 10 minuta
3o 30 minuta
{H 1 godzina
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125 toS, Wyb6r Limitu Czasu

Wybieraktory wyswietlacz jest wytaczony po uptywie
Limitu Czasu

diSP.0 Wyswietlacz 1

d5P.2  Wyswietlacz 2 (Domyslinie)

d5P.{.2  Wyswietlacz 1i2

d.{.2.L.d. Wyswietlacz 1,2iled

126 uflFc. Wstepnie Zaprogramowany Cykl Menu Uzytkownika
Umozliwia modyfikacje gradientu narastajalfe o/opadajgcego
i czasu retencji z poziomu menu uzytkownika (podczas
dziatania zaprogramowanego cyklu). Aby zmodyfikowaé
parametry, nacisnij 3.

DISAB. Wytgczony (Domysinie)

RIS.GR. Tylko rosnacy gradient

MATI.  Tylko czas retencji .

RI.GM.T. Gradientrosnacy i czas retencji

FAL.GR  Tylko gradient spadajacy

RI.FAG. Gradient rosnacy i opadajacy

FA.GM.T. Gradient opadajacy I czas retencji .

R.F.G.M.T. Gradjent rosnacy, czas retencji i Opadajacy
gradient

127 Sclt, Czas przewijania =~ =
Wybiera limit czasu dla wizualizacji danych menu

uzytkownika, przed powrotem do strony domysinej

35 3 sekundy

55 5 sekund (DomysInie)
05 10 sekund

30 s 30 sekund

N 1 minuta

SN 5 minut

ara 10 minut
MAN.Sc.  Przewijanie reczne
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128 d5FF

129

130

di5Ak.
WAP

HidE

nfFcl.

Funkcje Specjalne Wyswietlacza

Funkcje specjalne wytaczone . .
Pokazuje warto$¢ zadang na wyswietlaczu 1 i
proces na wyswietlaczu 2 (tylKo jesli par. 123
vi.d.2 ustawiony na cLSPv%

Ukrywa proces i wartos¢ zadang polecenia.
Gdy wyjscie polecenia jest aktywne, to
generuje sekwer\me zsegmentami na
wyswietlaczu 1. Wigcza 4 mysiniki (----), gdy
wyjscie jest OFF.

Blokada NFC

Wylacza funkcje NFC

diSAk.

ENRb.

SFSF

Blokada NFC Wytaczona: zachowanie, urzadzenie
mozna zaprogramowac przez NFC za pomocg aplikacji
na smartfony MyPixsys(DomyslInie)

Wigczona blokada NFC: ochrona NFC aktywna,
urzadzenie bedzie ignorowac kazda
aktualizacje konfiguracji zapisang przez nfc.

Specjalne funkcje klawisza SET

Przypisuje funkcje specjalne do klawisZaiSET . T Aby wykonac

funkcje, n
diSAb.Je

alezy przytrzymac klawisz przez 1s. .
Brak specjalnej funkcji powiazanej z kIawmzemﬁT.

(Domys’lni%) - . .
st/st tart / Stop. Nacis$niecie_Kklawisza SET powoduje

2tsmi.
3tsui.

Atsmi.

grzela,czeme kontrolera z art do Stop i odwrotnie.

tatus kontrolera po wiaczeniu zalezy od parametru
30 ini.s. o

Przetacznik Progu 2. Kontroler zmienia warto$¢ zadang
regulacji naprzemiennie pomiedzy Setl i Set2

Przetacznik Progu 3. Kontroler zmienia warto$¢ zadang
requlacji naprzemiennie pomiedzy Setl i Set2 i Set3

Przetgcznik Progu 4. Kontroler zmienia wartos¢ zadang
geg‘lljlaql naprzemiennie pomiedzy Setl i Set2, Set3 |

et

Wejscie analogowe 0. Ustawia wejscie analogowe na
zero (tara zerowa)
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131+140 Parametry Zastrzezone - Grupa |
Parametry Zastrzezone - Grupal l.

GRUPA J- Lo.br. -Przerwanie Petli
141 Lb. 5  StanPrzerwania Petli
diSAb.  Przerwanie petli wytaczone. (Domyslnie)
Auka.  Przerwanie petli wigczone z automatycznie
obliczanym czasem i pasmem
MAN. Przerwanie petli wtaczane czasowo (par. Lb. t.) A
pasmo (par. Lb. b.) wprowadzone przez
uzytkownika
142 Lb. L. Czas Przerwania Petli
Ustawia maksymalny dopuszczalny okres czasu,w
ktérym moze V\g/stqplc zmiana procesu, zanim zostanie
wyzwolony btad przerwania petli. Minimalna rozwazana
zmiana delta jest ustawionaw P_143 (L.b. b)
00:01..99:59 mm:ss. DomyslInie: 02:00 mm:ss.

143 Lb.b. Pasmo Przerwania Petli
Ustawia minimalng zmiang procesu delta wymagana do
wystapienia (w ramach czasowych okres$lonych w P_142
Lb. t.) w celu uniknigcia btedu przerwania petli
1.+10000 [znak’ 7 #] (stopnie. wartosci dziesietne dla
czujnikéw temperatury). Domysinie 10.0°C.

144+-148 Parametry Zastrzezone - Grupa J
Parametry Zastrzezone - Grupa J.

GROUP K- 5L5F - Komunikacja szereg. Slave
(tylko dla ATR144-ABC-T)
149 fbSL Modbus Slave
dSRb.  Wylaczona
ENRR. Wiaczona. (Domyslnie)
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150 5LAd.  Adres Slave L
Wybierz tryb slave na ATR144, do komunikacji

szeregowej. 1..254. DomysInie: 247.

151 5Lb.r.  Szybkos$¢ Transmisji Slave
Wyblera predkos¢ transmisji dla komunikacji szeregowej
{en 1200 bit/s

2Hx 2400 bit/s

4.8 X 4800 bit/s

9.6 X 9600 bit/s

9.2 ¥ 19200 bit/s (DomysInie)
28.8 v' 28800 bit/s

384 38400 bit/s

ST E 57600 bit/s

115200 bit/s

152 55FPF  FormatPortu Szeregowego Slave
Wybiera format uzywany przez ATR144 podczas
komunikacji szeregowej Modbus RTU.
-N-1 8 bitéw, brak parzyst., 1 bit stopu (DomyslInie)
B-E-{ 8 bitdw, parzystos¢, 1 bit stopu
B-o0-! 8 bitdw, nieparzystos¢, 1 bit stopu
g-N-2 8 bit, bitdw, bez parzystosci, 2 bity stopu
8-E-2 8 bit, bitdw, parzystosé, 2 bity stopu
B-a-2 8 bit, bitéw, nieparzystos¢, 2 bity stopu

153 S5SEdE.  OpOznienie Szeregowe
Ustawia opOznienie szeregowe 0...100 ms.
Domyslnie: 5 ms.

154 offFL Off Line
Wybiera ramy czasowe w trybie offline. Jesli w tym
czasie nie ma komunikacji szeregowej, kontroler
Wqucza wyjscie polecen
0 Offline wylaczone (Domysinie)
0.1-600.0 wartosci dziesigtne sekundy.
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155+159 Parametry Zastrzezone - Grupa K

Parametry Zastrzezone - Grupa K.

GRUPA L - [ASF - Port Szeregowy Master
(tylko dla ATR144-ABC-T)

160

161

162

163

A Modbus Master
di5Ab.  Modbus w trybie master, wytacz. (Domysinie)
NAb. Modbus w trybie master, wigczony.

EN.ck Modbus w trybie master, z mozliwoscia
obstugi CT 2000.35.014.

EN.ck.R. Modbus w trybie master, umozliwiajacy

obstuge CT 2000.35.014 jako amperometru

(prad bedzie procesem).

EAAd. ~ Adres Docelowy L
Ustawia adres numeru slave uzywany do komunikacji
szeregowej

0..254. DomysInie: 1.

MAb.~. Szybko$¢ Transmisji Master
Ustawia predko$¢ transmisji uzywang do komunikacji
szeregowej, gdy ATR144 dziata'w trybie Master {.2 &
1200 bit/s
2y K 2400 bit/s

) 4800 bit/s
9.6k 9600 bit/s

9.2 & 19200 bit/s (DomyslInie)
28.8 % 28800 bit/s
38M & 38400 bit/s
51.6 ) 57600 bit/s
5.8 115200 bit/s

N5.PF Format Portu Szeregowego Master

Wybiera format uzywany przez ATRI44 (podczas pracy w
trybie master) podczas komunikacji szeregowej Modbus
RTU

g-N-1 8 bitdw, bez parzystosci, 1 bit stopu (DomysInie)
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8-E-! 8 bitdw, parzystos¢ rowna, 1 bit stopu
B-a-! 8 parzystos¢ nieréwna, 1 bit stopu
8-N-2 8 bit, bez parzystosci, 2 bity stopu
B-E-2 8 parzystos¢ rowna, 2 bity stopu
B-0-2 8 parzysto$¢ nierébwna, 2 bity stopu

164 LAr.! Zmienna 1
Wybiera zmienng 1 uzywang przez ATR144 w trybie
master.
---- Zastrzezona

W. PRo. Proces zapisu (Domyslnie)

7 W.c.5E. Odczyt/Zapis wartosci zadanej polecenia
c.ou.P. Zapis procentu wyjscia polecenia
RUALS. Odczyt/Zaplswartosm zadanej Alarmu 1

W.colS. is Statej
R. PRa. czyt Procesu (zdalny proces z modbus
master)

165 wu.lAd.  Adres Zmiennej1
Ustawia adres uzywany przez master do zapisu/odczytu
WAl o ges35. Domysinie: 1000,
166 Llu.l Lower Limit Variable 1
Lower range limit used for rescaling variable 1
-9999..+30000 [digit’ » ¥] (degrees for
temperature sensors). Domysinie: 0.

167 uilu!  ZmiennaDolnego Limitu 1
Dolna granica zakresu uzywana do przeskalowania
zmiennej
1-9999..430000 [znak’ # ¥] (stopnie dla czujnikoéw
temperatury) Domyslnie:0

168 con.! Stata 1
Ustawia sta{q wartosc ktora bedzie transmitowana
podczas pracy w trybie master, jesli zostanie wybrana na

uAr | .
0..65535. Domyslnie: 0.
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169

170

171

172

173

174

uAr? Zmienna 2

Wybiera zmienng 2 uzywang przez ATR144 w trybie
master.

dSAb.  Wylaczona(Domyslinie)

W. PRa.  Zapis Procesu

R c.5E. Odczyt/Zapis wartosci zadanej polecenia
W.c.ou.P. Zapis procentu wyjscia polecenia
R..RLS. Odczyt/Zapis wartosci zadanej Alarmu 1
W.callS.  Zapis Stalej

ucAd.  Adres Zmiennej 2 .
Ustawia adres uzywany przez master do zapisu/odczytu
uArg 0..65535. Domyslnie: 1001.

Liu Zmienna Dolnego Limitu 2 .
Dolna granica zakresu uzywana do przeskalowania
zmiennej 2 .
-9999..430000 [znak’ » ¥]  (stopniedla
czujnikow temperatury). Domysinie: 0.

ulud  Zmienna Gérnego Limitu 2

Gorna granica zakresu uzywana przeskalowania zmiennej 2
-9999..+30000 [znaﬁv dg 59] (stopnie dla

czujnikoéw temperatury). Domyslinie:0

conc. ?ta*az,, , . :

Ustawia stata wartosc¢, ktéra bedzie transmitowana podczas pracy
w trybie master, jesli zostanie wybrana na uAR2

0..65535. DomysInie: 0.

krdE.  Opbznienie Transmisji

Definiuje minimalne opéznienie wprowadzone przez
protokot modbus master miedzy petnym odebraniem
danych przez slave a nowym zapytaniem.

0..200 ms. Domyslnie: 2 ms.
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175 rEto.  Limitczasu odbioru
Okresla maksymalny czas oczekiwania (po wystaniu
zapytania do “slavea) przed anulowaniem odbioru z
WWOdU przekroczenia limitu czasu. o
takim przypadku licznik utraconych pakietow
zostanie zwigkszony.
10..1000 ms. Domyslnie: 100 ms.

176 nufr. llos¢ Btedow

Okresla maksymalng, liczbe doguszczaln ch kolejnych
btedow (przeKroczenia czasu odbioru, biedy CRC), zanim
status slave zostanie powiadomiony jako offline.”
Jakakolwiek pomysina komunikacja zresetuje licznik
btedow do zarzadzania w trybie offline do zera.
Ustawienie tego parametru na 0 zapobiegnie
powiadomieniu o btedzie

0..100. Domyslnie: 10.

177+185 Parametry Zastrzezone - Grupa L
Parametry Zastrzezone - Grupa L.

GRUPAM - Etil- -Timer
186 Efir.! Timer 1
Wiacza timer 1
diSAb.  Wytaczony (Domysinie)
MRb.  Wigczony
M.SER.  Wiaczone i aktywne przy starcie

187 t.b.k!  Timer Podstawy Czasu 1
Selects the time base used by timer 1
11.58 minuty.sekundy (Domyslinie)
HH.MM  godziny.minuty
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188

189

190

192

193

R.EM Timer Dziatania 1

Wybiera rodzaj dziatania wykonywanego przez timer 1, kiedy
podtaczony jest do alarmu

START Start. Aktywny podczas odliczania timera (DomysInie)
END  Koniec. Aktywne po wygasnigciu timera

WARN. Ostrzezenie. Aktywny 5" przed uptywem czasu timera

ENre Timer 2
\é\ll} f\ZBa tlme}r 2 © dinie)
. czone (Domyslnie
ENAB. V\X e(l:zon Y
EN.STA. quczone i aktywne przy starcie

tbtZ  Timer Podstawy Czasu 2
Wyblera podstawe Czasu uzywang
ﬁrzez imer 2

M.SS  minuty.sekundy (domyslinie)
HHMM  godziny.minuty

A.ENZ  Timer Dziatania 2 . |
Wybiera typ dziatania wykonywanego przez timer 2 po podtaczeniu do
alarmu

START Start. Aktywny podczas odliczania timera (DomysInie)

END Koniec. Aktywne po wygasnieciu timera.

WARN.  Ostrzezenie. Aktywny 5" przed uptywem czasu timera.

EAFS. Timers Sequence

Wybiera korelacje miedzy dwoma timerami.

SINGL. Pojedyncze. Timery dziatajg niezaleznie (Domysinie)

SEQUE. Sekwencyjny. Po wygasnigciu timera 1, timer 2
uruchamia sie.

LOOP Petla. Po wygasnieciu timera uruchamia sie kolejny.

+197 Parametry Zastrzezone - Grupa M

Parametry Zastrzezone - Grupa M
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12 Tryby Interwencji Alarmu
12.a Alarm’bezwzgledny [ub progowy aktywny

powyzej (par. 62 AL.!F. = Ab.uPA)

Pv

Alarm Spv
Alarm bezwzgl?dny
Parametr histerezy aktywr]y ponada.
f.1H9.>0 Wartosc histerez
wieksza niz ,0” (Par.
64al.HY >0).*
Czas
‘ ON ON
OFF OFF Alarm output

Parametr histerezy
A.LHY. <0

Alarm

Hlarm Spy bezwzgledny
aktywny ponad.
Warto$C histerezy

nizsza niz "0" (Par.
64al.HY <0).*

Czas

‘ OFF OFF Wyjscie Alarmu

12.b Alarm bezwzgledny lub progowy aktywny ponizej
(par. 62 AL.!F. = Ab.uPR)

Parametr histerezy
A LHY. >0
Alarm bezwzgledny
Alarm Spe aktywny ponizej.
/ Wartos¢ histerezy
v wieksza niz “0” (Par.
64 A.1HY > 0).*
Czas
ON ON
‘ OFF OFF_ Wyjécie Alarmu
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Alarm Spv

Alarm bezwzgledny
Parametr histerezy aktywn ponizej_
/ ' L1 <0 Wartosd histerezy
mniejsza niz “0” (Par.
64 A.1H4<0).*
Czas
ON ON
‘ OFF ﬂ Wyjécie Alarmu
12.c Alarm bezwzgledny lub progowy odnoszacy

sie do wartosci zadanej polecenia aktywny
powyzej (par. 62 AL.IF.=Ab.c.u.A)

— AAlarm bezwzgledny
ST odnosi sie¢ do
ALLHY. >0 poletcgn_la danei
| Polecenie Spv \al\{(atryvt\)l?lcelgzg powlyzej
Wartos$¢ histerezy
W Caas wieksza niz “0” (Par.
OFF OFF yiscie Alamu 64 A.I1H4>0). *
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12.d Alarm be;vyzglgdny_ lub progowy odnoszacy sie
do wartosci zadanej polecenia aktywny ponizej
(par. 62 AL.IF.=Ab.cLA)
Polecenie Spv
Parametr histerezy
GELERY) Alarm bezwzgledny
odnosisiedo
i Spy wartosci zadanej
polecenia aktywnego
R_OanEj. Wartos¢
isterezy wigksza niz
. “0" (Par.64 A.1H4 >
on 0).*
OFF OFF Wyjicie Alarmu
12.e Band alarm (par. 62 AL.IF. = bAnd)
W/ | MarmSpy
Parametr isterezy R
/ Poleerie Spv l f >0 Histereza Alarmu_
— pasma wieksza niz
Aihgso ) | 0" (Par.64 A.IHY >
‘Alarm Spv 0). *
Czas
ON ON ON
‘ OFF OFF OFF Wyjécie Alarmu
P " HP?Egegll;lsievezy
/ l Tam Spv
PoleeneSpr Histereza Alarmu
| pasma warto$¢
Aam Spv mniejsza niz ,,0”
“rammeniseey | (Par. 64 A.1HY < 0). *
A.IHY.<0
Czas
ON ON ON
OFF OFF OFF Wyjscie Alarmu
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12.f

Alarm Spv H

]
T

/ Polecenie Spv

/

Parametr histerezy
A.IHY. >0

Parametr histerezy
A.LHY.>0

OFF OFF

OFF

HarmSpvL

Czas
Wyjscie Alarmu

Parametr histerezy
A.LHY. <0

/ Polecenie Spv

—

Alarm Spv H

Alarm Spv L

ON ON ON
OFF OFF

OFF

Parametr histerezy
A.IHY.<0
Czas

Wyjscie Alarmu

Alarm asymetrycznego pasma (par. 62 AL.(F. = AbAnd)

Asymetryczny alarm
pasma z histerezg
wigkszy niz “0" (Par.
64A.I1HY >0).*

Asymetr){]c_zny alarm
pasmaz histereza

warto$¢ mniejsza niz
40" (Par.64 A.IHI < 0).
*

*  Przyktad dotyczy alarmu 1; funkcje mozna réwniez wiaczy¢ dla alarmu 2

w modelu, ktéry go posiada.

129

Pv

Alarm Spy

/ /

Parametr histerezy
A.LHY.>0

ON
OFF OFF
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Polecenie Spv

Czas

Wyjscie Alarmu

Alarm gérnego odchylenia (par. 62 AL.IF. = uP.dEw)

Warto$¢ alarmu
goérnego odchylenia
wartosci zadanej
alarmu wieksza niz
“0" i wartos¢
histerezy wigksza niz
“0" (Par.64 A.1H4.> 0).
*%



Pv

_Qh‘_ML Wartosé alarmu
Marm Spy gornego odchylenia

Parametr histerezy wartosci Za.d?“el s
A LHY. >0 aIar_mu mniejsza niz
407 i wartos¢ =
histerezy wigksza niz
Caas “0" (Par. 64 A.1H4.> 0).
oN oN x
OFF OFF Wyjscie Alarmu

12.h Alarm dolnego odchylenia (par. 62 AL.IF. = Lo.dEu)

Pv
Poleseie Spy Parametr histerezy Wartos¢ alarmu H
i dolnego odchylenia
wartosci zadanej
Hlam Spr alarmu wigkszej niz
“0" i wartosci
histerezy wigkszej niz
Caas “0" (Par. 64 A.IH4. > 0).
oN oN *x
‘ OFF OFF Wyjscie Alarmu
Py, ;avw;lv histerezy
— Warto$¢ alarmu
/ / Harm Sp dolnego odchylenia
Polecenie Spv wartosci zadanej
alarmu mniejszej niz
/ “0” i wartosci
histerezy wigkszej niz
o - Gz “0” (Par. 64 A.1H4.> 0).
‘ OFF OFF _ Wyjscie Alarmuy w*

** Z wartoscig histerezy mniejsza niz 0" (A1..HY. < 0) linia kropkowana
przesuwa si¢ ponizej wartosci zadanej alarmu.
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12,1 Etykieta alarmow )
Ustawiajac wartos¢ od 1 do 16 na parametrach 72 A1..Lb. i 88
A.2.Lb., wySwietlacz 2 pokaze jeden z nastepujacych
komunikatéw w przypadku alarmu:

Komunikat wyswietlany Komunikat wyéwietlany

Nr |\ zdarzeniu alarmowym Nr |\ zdarzeniu alarmowym
1 ALRRY 1 9 HIH LMk

2 RLRRM 2 10 Lo LUk

3 | oPEN doof 11 EXEERNRL RLRRM

4 cloSEd doof 12 | EEMPERRELRE RLRRM
5 | LiDHE ol 13 | PPESSURE RLRRM

6 | LilHE ofF 14 FRN coltiRNd

7 | WARNNG 15  cool NG

8 MWRWEND 16 | oPERREND

W przypadku ustawienia 0 nie pojawi si_? zaden komunikat. W
przypadku, gdy uzytkownik ustawi 17, dostepne beda 23
znaki do personalizacji komunikatu za pomoca aplikacji
MyPixsys lub modbus.

13 Tabela sygnatéw anomalii o
W przypadku awarii instalacji kontroler V\'/\Ychza wyijscie
re?ulacp i zgtasza zauwazong anomalig. Na przyktad, kontroler
zglasza awarig pod}a,czo_nej| termopary wizualizujac miganie
e-05 (miganie) na wyswietlaczu. Inne sygnaty, patrz tabela

ponizej

Przyczyna Co zrobi¢

Awaria czujnika
temperatury zimnego

Ele ztacza lub temperatura -
SHSEEN Error | Otoczenia poza Wezwij pomoc
zakresem
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Przyczyna Co zrobi¢
Sprawdz, czy

E-T4 Niepoprawna arametr
EEPrafl konfiguracja danych. Eonﬁgura)éji sa
Error Mozliwa utrata prawidtowe.

kalibracji urzagdzenia
Czujnik podtaczony

E-05 do Al uszkodzony lub  SPrawdz.
ProbE | temperatura poza ?g?r%gm?i
Error zakresem ich integralnosc.
Sprawd%
- arametr
E- Btad komunikacji Onﬁgura)éji i
SEr AL Error W trybie modbus i polaczenie
master szeregowe RS485
- RS48
E;IEE 1 Error | Brak kalibracii Wezwij pomoc
E,_;E'g Error | Awariatagu RFID Wezwij pomoc

Uwagi/Aktualizacje

1 Wyswietlanie punktu dziesietnego zalezy od ustawienia
parametru sen. i parametru d.p.

2 Podczas aktywacji W}{js’cie jest blokowane, jesli kontroler
znajduje sie W trybie alarmowym. Aktywuje sie tylko wtedy
gdy ponownie pojawi sie stan”alarmowy, po tym jak zostal
przywrécony.

3 Zmiana wartoéci zadanej sterowania spowoduje wytaczenie
alarmu. Pozostanie wytgczony, dopoki aktywne bedg
parametry, ktére go utworzyly. Dziata tylko z alarmami
odchylen, alarmami zakresow i alarmami bezwzglednymi (w

odniesieniu do wartosci zadanej sterowania).
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Tabela Parametrow Konfiguracji

GRUPAA- A.n.! -Wejscie analogowe 1

1 SEnl Czujnik Al 48
2 dFf ! Punkt Dziesietny 1 49
3 dEGr. Stopien 49
4 Liod Dolne Wejscie Liniowe Al 49
5 ubod Goérne Wejscie Liniowe Al1 49
6 PuA Warto$¢ Potencjometru All 49
7 Lol Wejscie Liniowe ponad Limitami Al 50
8 o.cAl Kalibracja Przesuniecia All 50
9 LA Kalibracja wzmocnienia All 50
10 Lecd Latch-On Al 50
n cfll Filtr Konwersji Al 50
12 cfri Czestotliwos¢ Konwersji All 51
13 LckEd Btad Niskiego Pradu 1 51
1417 Parametry Zastrzezone - Grupa A 51
GRUPAB - cfld.! - Wyjscia i Proces regulacji 1

18 coul Wyjscie Polecenia 1 52
19  Ackld Typ dziatania 1 52
20  cH4! Histereza Polecenia 1 52
21 LLS Warto$¢ Zadana Dolnego Limitu 1 52
22 wulSi Warto$¢ Zadana Gornego Limitu 1 53
23 crEld Reset Polecenia 1 53
24  cSE Btad Stanu Polecenia 1 53
25 cidi Dioda Polecenia 1 53
26 cdEld Opédznienie Polecenia 1 54
27 cSR1 Ochrona Wartosci Zadanej Polecenia1 54
28 LAEI Czas Zaworu 1 54
29  AMAI Automatyczny / Reczny 1 54
30 b Stan Poczatkowy 54
31 GuAS Stan Nasycenia Zaworu 55
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32+35 Parametry Zastrzezone - Grupa B 55
GRUPAC- rEL.! - AutostrojenieiPID 1

36 Eun.! Strojenie 1 55
37 Sdkd Strojenie Odchylenia Wartosci Zadanej 1 55
38 Fhbo | Zakres Proporcjonalnosci 1 55
39 ik Czas Catkowania 1 56
40 dE ! Czas Rozniczkowania 1 56
41 db. | Strefa Nieczutosci 1 56
42  FPheld Zakres Proporcjonal. Wysrodkowany 1 56
43 o005l Off Powyzej Wartosci Zadanej 1 56
44  odkEld Off Prég Odchylenia 1 56
45 ck | Czas Cyklu 1 57
46  cofl Plyn Chiodzacy 1 57
47  Phil Mnoznik Zakresu Proporcjonalnosci 1 57
48 odhb.l Overlap / Strefa Nieczutosci 1 57
49  cctld Czas Cyklu Chtodzenia 1 57
50 LLPI Dolny Limit Procentu Wyjscia 1 57
51  wulPli Procent Wyjscia Gornego Limitu 1 57
52 LEd Max Gap Tune 1 58
53 finPi Minimalny Zakres Proporcjonalnosci 1 58
54 TIARI Maksymalny Zakres Proporcjonalnosci 1 58
55 M.l Minimalny Czas Catkowania 1 58
56 o.cbl Poziom Kontroli Przekroczenia 1 58
57+61 Parametry Zastrzezone - Grupa C 58
GRUPAD- AL | -Alarm1

62 L LF. Funkcja Alarmu 1 59
63 AlSo. Wyjscie Stanu Alarmu 1 60
64  A.IHY. Histereza Alarmu 1 60
65 AILL Dolny Limit Alarmu 1 60
66 Alul Goérny Limit Alarmu 1 61
67 FA.irE. Reset Alarmu 1 61
68 AISE Blad Stanu Alarmu 1 61
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69 AL Dioda Alarmu 1 61
70 A.ldE Opoznienie Alarmu 1 62
71 RISF Zabezpieczenie Wartosci Zad. Alarmu 1 62
72  Althb Etykieta Alarmu 1 62
73+77 Parametry Zastrzezone - Grupa D 62
GRUPAE- AL 2 -Alarm2

78 ALZF Funkcja alarmu 2 62
79 AdSa Wyjscie Stanu Alarmu 2 64
80 AcHY. Histereza Alarmu 2 64
81 AcLL Dolny Limit Alarmu 2 64
82 Acul Goérny Limit Alarmu 2 64
83 AZrE. Reset Alarmu 2 64
84 ACSE Blad Stanu Alarmu 2 65
85 Acid. Dioda Alarmu 2 65
86 AZdE. Opdznienie Alarmu 2 65
87 ACSF Zabezpieczenie Wartosci Zad. Alarmu 2~ 65
88 FAcih. Etykieta Alarmu 2 66
89+93 Parametry Zastrzezone - Grupa E 66
GRUPAF - d... | -Wejscie cyfrowe 1

94  d..iF Funkcja Wejécia Cyfrowego 1 66
95  d.ulc. Styk Wejscia Cyfrowego 1 67
96+100 Parametry Zastrzezone - Grupa F 67
GRUPAG- d... 2 -Wejscie Cyfrowe 2

101 d..2F. Funkcja Wejécia Cyfrowego 2 68
102 d..cc. Styk Wejscia Cyfrowego 2 69
103+107 RParametry Zastrzezone - Grupa G 69
GRUPAH- 5FES -Soft-start i mini cykl

108 dESE. Opdzniony Start 69
109 PrcH Zaprogramowany Cykl 69
110 55E4 Typ Soft-Startu 70
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111 550r Gradient Soft-Start-u 70

12 55FPE Procent Soft-Start-u 70
13 S5EH. Prog Soft-Start-u 70
114 S5k Czas Soft-Start-u 70
15 TAE. Czas Utrzymania 70
16 FALr Spadajacy Gradient 71
117+121 Parametry Zastrzezone - Grupa H 71
GRUPAI- d 5P, - Wyswietlacz i interfejs

122 uFLE Filtr Wizualizacji 71
123 L.de Wyswietlacz Wizualizacji 2 71
124 Hiod. Wyswietlacz Limitu Czasu 71
125 tioS Wybor Limitu Czasu 72
126 u/1Pc. Zaprogram. Cykl Menu Uzytkownika 72
127 Sclt Czas Przewijania 72
128 d5FF Funkcje Specjalne Wyswietlacza 73
129 nfcl. Blokada NFC 73
130 5.+-5F  Specjalne funkcje klawisza SET 73
131140 Parametry Zastrzezone - Grupa | 74
GRUPAJ- Lo.br. - Przerwanie Petli

141 Lb. 5 Stan Przerwania Petli 74
142 Lb k. Czas Przerwania Petli 74
143 Lb. b Pasmo Przerwania Petli 74
144+148 Parametry Zastrzezone - Grupa J 74

GRUPA K - 5L5F - Komunikacji Szeregowej Slave
tylko dla ATR144-ABC-T)

149 Tb5L Modbus Slave 74
150 5LAd. Adres Slave 75
151 GSLb.r Szybko$¢ Transmisji Slave 75
152 55.FF Format Portu Szeregowego Slave 75
153 SEdE Opdznienie Szeregowe 75
154 oFFL Off Line 75
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155+159 Parametry Zastrzezone - Grupa K 76

GRUPAL- 7ASF - Port Szeregowy Master (tylko dla ATR144-ABC-T)

160 1b.JA. Modbus Master 76
161 EAAM. Adres Docelowy 76
162 [Hb.r Szybko$¢ transmisji Master 76
163 [5.PF Format Portu Szeregowego Master 76
164 LAr.! Zmienna 1 77
165 wu.lAd. Adres Zmiennej 1 77
166 Liu.l Zmienna Dolnego Limitu 1 77
167 bl Zmienna Gornego Limitu 1 77
168 con.! Stata 1 77
169 UArC Zmienna 2 78
170 u2Ad. Adres Zmiennej 2 78
171 Ll Zmienna Dolnego Limitu 2 78
172 ubuf Zmienna Gérnego Limitu 2 78
173 cond Stata 2 78
174 ErdE Opdznienie Transmisji 78
175 rEto. Limit czasu odbioru 79
176 nufr. llos¢ Bledow 79
177185 Parametry Zastrzezone - Grupa L 79
GRUPAM- Etfir -Timer

186 Efir! Timer 1 79
187 L.b.td Timer Podstawy Czasu 1 79
188 HA.EMI Timer Dziatania 1 80
189 Eiird Timer 2 80
190 Ebtkr Timer Podstawy Czasu 2 80
191 AL Timer Dziatania 2 80
192 LS. Sekwencja Timeréw 80
193+197 Parametry Zastrzezone - Grupa M 80
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Przed podtgczeniem/uzyciem urzadzenia nalezy uwaznie przeczyta¢
wytyczne dotyczace bezpieczenstwa i instrukcje programowania
zawarte w tej instrukcji obstugi.

Prima di utilizzare il dispositivo leggere con attenzione le
informazioni di sicurezza e settaggio contenute in questo manuale.

Avant d'utiliser le dispositif lire avec attention les renseignements
de sareté et installation contenus dans ce manuel.

C€ otz g {OF

Compliant — Proc. Cont. Eq.
E469441

PIXSYS s.r.l.

WWW.pixsys.net
sales@pixsys.net - support@pixsys.net

online assistance: http://forum.pixsys.net

via Po, 16 1-30030
Mellaredo di Pianiga, VENEZIA (IT)
Tel +39 041 5190518

2300.10.293-RevG
Firmware version 1.05
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